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GIRIS

Sevgili Ogrenci,

Bazi iilkelerde, az sayida insanin yararlandigi yerlerde, en ¢ok da 6zel konutlarda,
asansor ile yap1 disindaki bir santral arasinda telefon baglantis1 bulunmasi yasa geregidir.
Cogu yapilardaki asansorlerde, mekanik ariza durumunda kullanilmak iizere kargilikli
haberlesme sistemleri, alarm diigmeleri acil 1giklandirma ve yedek gii¢c kaynaklar1 bulunur.

Aski halatlartyla yiikseltilen asansorlerde, zemin giivenlik fren aygitinin bulunmasi
gerekir. Paragiit olarak adlandirilan bu aygit, devreye sokuldugu anda ¢elik kilavuz raylarina
kelepcelenip kabini frenleyerek kisa siirede durdurur. Genellikle kabin zemininin altina
takilan parasiit, bir halat araciligiyla harekete gecirilen hiz regiilatorii tarafindan devreye
sokulur. Asansor normalin iistiinde bir hizla algalacak olursa, bu halat parasiit komutasini
cekerek calistirir. Paragiit ilk asamada motoru durdurur; hiz yeteri kadar azalmazsa da
giivenlik frenini uygular. Modern yiik asansorlerinde otomatik yiikleme bosaltma araglari
vardir. Bir ¢agirma diigmesi otomatik tasima islemini baslatir; asansor gelir, yiik kabinin
i¢ine gekilir, kabin istenen kata ¢ikar ve yiik bosaltilir.

ABD’de New York kentindeki Diinya Ticaret Merkezinin ikiz yapilarinda asansorlerin
kapladigi hacmi en aza indirmek i¢in yeni bir teknik kullanilmistir. 110 katli bu iki yapinin
her biri {i¢ boliime ayrilmigtir. Yapinin ilk 41 katindan olusan birinci bélim igin, her birinde
6 asansor bulunan 4 grup calismaktadir; benzer bi¢cimde orta ve iist boliimlerde de, altisar
asansOrlii dorder grup vardir. 44. ve 78. katlarda birer “gokyiizii lobisi” bulunmakta ve
bunlarin zemin katla iliskisi 11 tane yiliksek hizli mekik asansorle saglanmaktadir.

Son yillarda yapilarin disina yerlestirilen saydam duvarli asansorler ve gézlem kuleleri
ilgi gormektedir. Bunlarin ilki Paris’teki, Eyfel Kulesi’'nde (1889) kurulmus olan asansordiir.
Bu gibi gozlem asansorlerinin disariy1 seyretmeye olanak veren cam kabinleri vardir.

Bu modiille asansoriin emniyet kontaklar1 hakkinda gerekli bilgi ve beceriye sahip
olacaksiniz.






OGRENME FAALIYETi-1

( AMAC )

Asansorde degisik noktalarda bulunan emniyet kontaklarinin kontroliinii ve degisimini
yapabileceksiniz.

(ARASTIRMA )

>

Bu modiiliin hazirlik asamasinda internet ortamindan, asansor firmalarindan ve
kiitiiphanelerden yaralanabilirsiniz. Asagidaki talimatlar1 uygulayarak gerekli
bilgileri bir rapor halinde smifta sununuz.

Internette bulunan arama motorlarina “Kabin yiik kontaklar1” yazarak asansorler
hakkinda bilgi toplaymiz. Internette asansér firmalarinin net sayfalarina bakiniz.
Firmalar1 bulmak i¢in Asansor Diinyas1 dergisi (www.asansordunyasi.com),
Asansor Ydiriiyen Merdiven Sanayiciler Dernegi (www.aysad.org.tr), Ege
asansOr ve Yiriyen Merdiven Sanayi Dernegi (www.eaysad.org.tr), Bursa
Asansor Sanayicileri Dernegi (www.bursad.org) ve [stanbul 2005 Asansor Fuart
(www.ifo.com.tr/asansor05/)  adreslerine girerek gerekli firma adreslerine
ulasabilirsiniz.

Internette bulunan arama motorlarina “asansérde giivenlik” yazarak kullanic
(yolcu) ile ilgili hususlar hakkinda bilgi toplayiniz.internette asansor
firmalarinin net sayfalarina bakiniz. Firmalar1 bulmak i¢gin Asansér Diinyasi
Dergisi (www.asansordunyasi.com), Asansor Yiriiyen Merdiven Sanayiciler
Dernegi (www.aysad.org.tr), Ege Asansor ve Yiiriiyen Merdiven Sanayi Dernegi
(www.eaysad.org.tr), Bursa Asansor Sanayicileri Dernegi (www.bursad.org) ve
Istanbul 2005 Asansdr Fuart (www.ifo.com.tr/asansor05/) adreslerine girerek
gerekli yonetmeliklere ulagabilirsiniz.

1. ASANSORLERDE DEGISIK EMNIYET

KONTAKLARI

Asansorlerde ¢alismanin her agamasinda baz1 kontrollere ihtiyag¢ vardir. Bir viicut gibi
calismast gereken asansoOriin sistemi i¢in konumlarin kontrolii onemlidir. Kabinin her
pozisyonu, yolcu trafigi ve asansOriin kontrolii her noktadan algilayicilar tarafindan
yapilmaktadir. Bu algilayicilar kullanildig1 yere gore degismektedir. Simdi algilayicilar
sOyle kisaca hatirlayalim.


http://www.asansordunyası.com/
http://www.aysad.org.tr/
http://www.eaysad.org.tr/
http://www.bursad.org/
http://www.ifo.com.tr/asansor05/
http://www.asansordunyası.com/
http://www.aysad.org.tr/
http://www.eaysad.org.tr/
http://www.bursad.org/
http://www.ifo.com.tr/asansor05/

Resim 1.1: Algilayica
»  Algilayicilar (sensorler)

Otomasyonun en Onemli pargalarindan birisi algilamadir. Sensorler sistemin
algilamasinda yardimci rol oynarlar. Simdi cevaplanmasi gereken soru “Neden
algilamaliy1z?” sorusudur.

Eger sistemimizin diizgiin ¢alismasini istiyorsak, otomatik sisteme neyin girdigini,
sistemin i¢inde neler oldugunu ve sistemi neyin terk ettigini algilamak zorundayiz.

LED gdsterge muhafaza sensor ogesi
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elektriksel baglanti devre ekran

Sekil 1.1: Algilayicl ve i¢ yapisi

Algilama nedir? Algilayici nedir?

Algilayicilar, dis diinyadaki (sisteminizin disindaki diinya) fiziksel biiyiikliikleri
kontrol {initesinin anlayacagi halde elektrik sinyallerine ¢eviren cihazlardir.

Resim 1.2: Cesitli algilyicilar



Ornek olarak asagida baz1 algilayicilar: ve hangi 6zellikleri dlgtiiklerini gorebilirsiniz.

> Fiziksel 6zellik > Hangi teknolojiyle calistigi:
. Kontak -> Temas, anahtar
. Uzaklik -> Ultrasound, radar, Infra red
o Isik parlaklik seviyesi -> Photo cell, kamera
. Ses siddeti -> Mikrofon
. Donme -> Encoder
o Magnetizm -> Pusula
o Koku -> Kimyasal
. Sicaklik -> Termal, Infra red
. Basing -> Basing odaciklari
o Yiikseklik -> Altimetre

o Ve digerleri

Resim 1.3: Mesafe sensorleri

Benzer oOzellikler farkli algilayicilarla algilanabilir. O zaman kullanilacak
algilayicilarin temellerini ve 6zelliklerini anlamamiz ¢ok dnemlidir. Bu yiizden, algilayicilart
anlayabilmek i¢in dncelikle algilayicilarin temellerine bakmamiz lazim.



Resim 1.4: Endiiktif sensorler

Algilayicilar bize sagladiklar1 bilgiye goére basitten karmasiga dogru giden bir
yelpazenin i¢inde yer alirlar.

> Bir anahtar basit bir a¢ik/kapali (on / off) algilayicisidir.

> Goziimiizdeki retina ise yiiz milyonlarca 1518a duyarli elemandan olusan
karmasik bir algilayicidir.

Algilayicilar bize ham bilgi saglarlar. Onlar1 anlamli hale getirebilmek i¢in onlar
islememiz lazim. Mesela, algilayicidan gelen bilgiye gére dogrudan hareket edebiliriz. “Eger
anahtar agiksa dur, kapaliysa calis” gibi. Daha karmasik algilayicilar, onlardan aldigimiz
sinyalleri daha karmasik islemlerden ge¢irmemiz sartiyla kullanilabilir.

Resim 1.5: Kapasitif sensorler

Algilayicilar bize durum bilgisi vermezler. Onlardan sadece elektrik sinyalleri
alabiliriz. Elektrik sinyallerini sistemimizin kullanabilecegi hale ¢evirmek bazen biiyiik
islemler gerektirebilir. Bu iglemler icin elektronik, sinyal isleme ve hesaplama alanlarini
kullaniniz. Asagidaki uygulamalar bu alanlarin ne zaman, hangi oranda kullanildigma giizel
orneklerdir.



»  Bir anahtarin agik veya kapali oldugunu anlamak i¢in devremize giden gerilimi
6lgmemiz gerekir. Burada elektronik bilgimizi kullaniyoruz.

> Eger bir sesi tanimamiz ve onu diger seslerden ve parazitlerden ayirmamiz
gerekirse, burada sinyal isleme bilgimizi kullaniriz.

»  Kamerayla alman bir goriintiiniin daha dnceden tanimlanmis ve bellegimizde
olan 6nceden tanimlanmus bilgilerle nasil ortistiigiinii anlamak istersek burada
da hesaplama bilgimizi kullaniriz.

Gortildiigi gibi algilama sonrasi bilgimizi islemek karmagik ve zaman kaybettiren bir
istir. Buradan da sistemimizin analog ve dijital islem yapabilme kabiliyetine sahip bir
“beyin”e ihtiyac1 oldugunu ¢ikarabiliriz. Bu hesaplama kabiliyetlerine neden ihtiyag
duydugumuzu birazdan anlatacagiz.

Fiziksel diinya kontrol iinitemizin kullanacagi bazi ¢iktilar verir. Bu baglamda genel
olarak algilayicilart iki gruba ayirabiliriz.

»  Dijital algilayicilar

> Analog algilayicilar

Resim 1.6: Is1 algilayici sensorler

7



>  Dijital algilayicilar

Dijital algilayicilar ayrik sinyaller iiretirler. Algilayicimizdan alacagimiz bilgiler belli
adimlarla yiikselen degerlere sahiptir. Bir basamaktaki deger ile komsu basamaklardaki
degerler arasinda belirli bir bag vardir. Ayrik sinyallere bir grafik iizerinde bakarsak
merdivene benzer bir sekille karsilasiriz. Bir basmali anahtar (en basit algilayicilardan
birisidir) iki ayrik sinyale sahiptir. Bunlar “acik/kapali”dir. Bu &rnekten ayrik sinyallerin
sadece iki degerinin oldugu anlagilmamali. Mesela, bir dijital pusula 0’dan 359’a kadar
uzanan bir yelpazeyi kapsayan 9-bit’lik sinyal gonderebilir. Bu durumda sinyalimizin 360
degisik olasilig1 vardir.

Resim 1.7: Dijital sensorler

> Analog algilayicilar

Bir analog algilayici, bir devreye 0 volt - 5 volt arasindaki veya 4mA — 20 mA
arasindaki biitiin degerleri alabilecek sekilde baglanabilir. Okunan degerimiz bu iki deger
arasinda her sey olabilir. “Analog sinyal™i belli iki sinir arasindaki herhangi bir deger gibi
disiinebiliriz. Bu konuya 6rnek olarak dijital olmayan radyolar1 gdsterebiliriz. Ama sunu da
goz oniinde bulundurmaliyiz ki, her ne kadar sinyallerimiz analog olsa da, bu sinyalleri bir
kontrol {tnitesinde kullanmamiz igin, kontrol initelerinin yapilari geregi, dijital hale
cevrilmeleri lazim. Bu durumlarda algilayicimizla kontrol iinitemiz arasinda analogdan
dijitale geviricilere (A/D converter) ihtiyacimiz olmaktadir.

> Algilayicr cesitleri

Piyasada ¢ok c¢esitli algilayicilar bulunmaktadir. Her birisinin kendine has 6zellikleri,
uygulama alanlar1 bulunmaktadir. Bunlar1 gruplandirmada kullanilabilecek birgok metot var,
ama biz burada onlarin aktif veya pasif karakterlerine gore ayrim yapacagiz. Pasif
algilayicilar g¢evrelerinden aldiklar1 sinyalleri olgerler. Aktif algilayicilar ise kendi
sinyallerini dretip sinyalin dis ortamla etkilesimini Ol¢er (bu is fazladan enerji kullanimini
gerektirir).



Resim 1.8: Cesitli aktif algilayicilar

»  Pasifalgilayicilar

. Anabhtar tipi algilayici

o Kontak algilayici
o Limit algilayict

. Isik algilayict
. Direngsel pozisyon algilayici
. Potansiyometre
o Piezoelektrik film algilayici
. Sicaklik algilayici
o Basing algilayic
»  Aktif algilayicilar
. Saft pozisyon algilayicilar
o Infra red (IR) algilayict
. Yakinlik algilayici

. Ultrasonik uzaklik algilayici

1.1. Asansorde Kat Bolgesi Manyetik Anahtari

Asansor kabinlerinin her kat bdlgesi i¢cin manyetik sensorii harekete gegirecek metal
bir par¢a bulunur. Kabin {istliine yerlestirilirler. Kat bolgelerinde asansér kabinin
durdurulmasi gerekir. Kabinin kat bolgesinde aniden durmasi ve aniden kalkmasi istenmez.
Kabinin hareketi kontrol altinda olmalidir. Kabinin katlar arasinda hareketini kontrol etmek
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i¢in kumanda tablosu makine dairesindeki asansor motorunu kumanda edecektir. Motorlarin
iki hizli olarak kullanilmasi veya frenleme sisteminden dolayi devir ayar1 kontrol altina
almabilir. Kabinler istasyonlara geldiklerini kabin iistiindeki manyetik salterler yardimiyla
algilayacaktir. Metal levha sayesinde kabin istasyona geldigini gormektedir. Kabinlerin ilk
gordiikleri levha yavaslamasi icindir. Dogru kata geldikleri levhalarin kabine olan
mesafesine baglidir.

Resim 1.9: Kablolu, soketli ve terminal baglantili tipler

Kat sayisinin artmasi firmalar1 degisik ¢oziimler bulmaya itmektedir. Biiyiik firmalarin
kuyu bdlgesinde bulunan ince serit iizerine miknatis sayesinde katlara gore manyetik
anahtardan alinan bilgiler sayesinde, kabin dogru katta duracaktir. Manyetik sensorlerden
gelen bilgileri degerlendirmek kumanda merkezinin igidir. Boylece tek merkezde toplanan
veriler ile kabinin dogru katta durmasi saglanir. Eskiden asansoriin kumandasi elektriksel
olarak kontaktorler yardimiyla yapilmaktaydi. Teknolojinin gelismesi sonucunda kumanda
sisteminde elektronige dogru bir yonelme olmustur. Kabinlerin kata geldigi sinir anahtarlari
ile belirlenirken, manyetik salterin (sensorlerin) icadiyla degisim baslamigtir. Kumanda
devresinde kontaktorlerle yapilan her fonksiyonun yerini ilk dnceleri roleler aldi. Teknoloji
gelistikce kumanda panosu kiiciilmeye basladi. Kumanda sekli de degisime ugrayarak
anahtar tipi algilayicilar yerini manyetik salterlere birakirken, PLC (programlanabilir kontrol
sistemi) ile kontrol edilen asansor sistemleri ortaya ¢ikmuistir.

anahtarlama kuvveti

yaklasim agisi Sy, l
W

yaklasim egrisi

/'v\/\N
Sekil 1.2: Simir anahtar prensibi
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Manyetik salterler artik her kat bolgesine anahtar tipi algilayicilar gibi yerlestirilmek
yerine, kabin istiine konulmustur. Béylece kat bolgesinde karsisina gelen levha sayesinde
manyetik salter bir sinyal gonderecektir. Her sinyal kumanda merkezi tarafindan sayilarak
kabinin hangi katta oldugunu anlayacaktir. Gerekli olan verileri gondererek kabinin durmasi
ya da bir sonraki kata devam etmesini saglayacaktir. Manyetik salterlerin verecegi bilgiler
kumanda merkezi i¢in 6nemlidir. Kata yaklagsma ve katta olma durumunu iki konumlu olarak
algilayacak sekilde yerlestirilirler.

ayar kompanzasyon
LED potansiyometresi elektrotu

muhafaza

badlant! kablosu devre toprak etkin
elektrotu elektrot
Sekil 1.3: Kapasitif yaklasim anahtarimin kesiti

=

-

Resim 1.10: Kat bolgesi manyetik salteri ve izi

1.2. Kap1 A¢ma-Kapama Kontagi

Asansorlerin kapilarinda bulunan emniyet kontaklarmin en 6nemlisidir. Kap1 kilidi ile
ortak caligirlar. Elle acilan kapt modelinde fis kontak sistemi kapi kilidi iizerinde
bulunabilirken, tam otomatik kapilarda ayr1 olarak da montaji yapilabilir. Yatay siirme
kapilarda merkezden agilan kanatlara yerlestirilir. Teleskopik agilanlarda ise fig, hareketli
kapida bulunur. Fig-kontak sisteminde elektrigin, devresini tamamlamasi gerekir. Asansoriin
hareket edebilmesi oradan gecen akima baglidir. Akimimn gegmemesi emniyet agisindan
kapinin kapanmadigi anlamina gelir ki tamir eden yolcular i¢in hayati tehlike demektir.
Asansor kabinin hareketine izin verilmez. Resim 1.11°de fis kontak sistemi goriilmektedir.
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Resim 1.11: Fis kontak sistemi

1.3. Sikisma Kontag

Asansor kapilarindan tam otomatik kapilarin mekanizmalarinda kullanilir. Tam
otomatik kapilarin kabin ve kat kapilarinin birbirine bagh olarak g¢alistigini biliyoruz. Bu
calisma sirasinda kat kapisinin yolcu ya da kargonun sikismasi gibi durumlar igin onleyici
bir rol yoktur. Kabin kapisi asil agma ve kapama islemini motor mekanizmasiyla
yapmaktadir. Tam otomatik kapilardaki kap1 kanatlari kapanmaya basladigi andan itibaren
mekanizma siiriicii devresi tarafindan kontrol edilir. Kontroller kapinin kapanmasina kadar
siirer. Sistemde iki tiirlii mekanizma kontrolii bulunabilir. Tlk olarak asansérlerde tasarlanan
mekanizmalarda mekanik olarak, kapt sikistiginda kendini geri agmaktaydi. Ancak bu
mekanizmalar sikigan nesneyi algilayamadan zarar verebilmekteydi. Bunun yerine yeni nesil
motor mekanizmalar1 ¢ikmistir. Bu mekanizmada kapi kanatlarini hareket ettiren motorun
devir sayisini takip eden bir siiriicii devresi kullanilir. Siiriicii devir sayismin olmasi
gerekenden az olmasini belirli bir siirede algilayarak motorun ¢aligmasini kontrol edecektir.
Dogru yonde motorun yapmast gereken adim ya da devir sayisim belirlenen zamanda
tamamlayamazsa kapi1 geri agilmaya baslayacaktir.

12



ACMA DUZENI

Sekil 1.4: Mekanik olarak ¢calisan kapi agma diizenegi ve fis kontak

Mekanizmanin bu iki tirlii agilma durumunda kumanda merkezi kapi fig-kontak
sisteminin oturmamasiyla da kesinlestirir. Kapinin kapanip kapanmadiginin durum bilgisini
fis-kontak sistemi verecektir.

Sikigma kontagi olarak tek bir anahtar diistinmemek gerekir. Teknoloji gelistikge kap1
mekanizmalarini kontrol eden elektronik devreler artmaktadir. Mekanik olarak ¢alisan her
boliim artik karigik (hibrit) hale gelmistir.

Resim 1.12: Kapi kanadi kontrol iiniteleri ve adim kontrol sensorii

Mekanik olarak c¢aligan sikigma kontagi mekanizmalarinda elektriksel bir baglanti
bulunmaz. Yolcunun ya da nesnenin kapiya sikismasi sonucunda kapi mekanizmasi
kapanmak i¢in caba sarf edecektir. Fis-kontak sistemi kapit kapanmadigimin bilgisini
gonderene kadar mekanizma g¢aligmaya devam edecektir. Mekanizma bir kol vasitasiyla
kapiy1 kapattigi i¢in zorlanan kol eklem yerinden ters yonde kirilarak kapinin agilmasini
saglayacaktir. Kapiy1 geri ¢ekmeye baslayacaktir. Ancak mekanizma sistemi zamanla yerini
elektronik kontrol sistemlerine birakmustir.
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Kap1 sisteminde kanatlarin hareketi bir adim motoru sayesinde gergeklestirilir. Adim
motorunu kontrol eden bir siiriicii devresi vardir. Bu devreye ek gorevler yiiklenebilir.
Kanatlarin agilmasi ve kapanmasi siiriicii devresi tarafindan kontrol edilirken; siire ve
motorun adim kontrolii yapilacaktir. Belirlenen siire igerisinde motorun adimlar1 ya da
devirleri sayilir. Adim, devir ya da siirede degisiklik oldugunda motorun kapanma yoniindeki
hareketi durdurulur. Ters yani kanatlar1 agma yoOniinde calistirarak kapinin agilmasi
saglanacaktir. Ek olarak kapinin her iki yaninda bulunan sensorler yardimiyla da yolcu girisi
kontrol altinda tutulur. Buradan gelen bilgiler de siiriicii devresi tarafindan kontrol edilir.
Siiriicii devreleri her tiirlii bilgi akisin1 degerlendirecek sekilde dizayn edilir.

ENCOD_E_R_’ &
/ W . - j

r

Resim 1.13: Kanat motoru kontrol iinitesi

1.4. Hiz Regiilatorii Kontagi

Hiz regiilatorii, asansor inis hizinin, nominal degerini %25 kadar astig1 takdirde,
paragiit tertibatin1 harekete gecirerek, parasiit frenini etkiler ve motor enerjisini keser. Hiz
regiilatérii asansor boglugunun {ist tarafinda, makine dairesinde bulunur. Regiilatér halatt
kabinin hareketini, regiilator kasnagina iletir. Asir1 hiz halinde sikistirilan bu halat parasiit
mekanizmasini harekete gecirir. Hiz regiilatorleri genellikle "hiz smirlayici" olarak gorev
yaparlar. Ancak hiz diizenleyen hiz regiilatorii ¢esitleri de yapilmistir. Hiz regiilatorii ve
parasiit diizeninin ¢alisma prensibi sekil 1.6'da gosterilmistir.

Elektrikli asansorlerin kabin hizina bagl regiilator ¢alistirma hiz araliklar: tablo 1.1'de
verilmistir.
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Kabin hiz1 Regiilatorii caligtirma Regiilator hizi
0,25 0,30 0,60
0,38 0,44 0,60
0,50 0,57 0,85
0,75 0,86 1,00
1,00 1,15 1,40
1,50 1,62 2,00
2,50 2,87 3,15
3,50 4,00 4,25

Tablo 1.1: Regiilator calisma hizlari [m/s]

Asansor sistemlerinde kullanilan 6nemli emniyet elemanlarindan olan fren ve hiz
regiilatoriiniin se¢imi, montaj ve bakimi da biiyiik sorumluluk igermektedir. Hiz regiilatorii
ve fren tespitinde kabin dogrusal hizi, kabin kapasitesi, agirligi, ray ebadi, rayin tiretim sekli
(islenmis veya soguk c¢ekilmis), rayin yagli-yagsiz kullanimm gibi kriterlerin belirlenmesi
gerekir.

EN-81 standardi; 0,63 m/sn. kabin hizina kadar ani etkili fren, 0,63-1,00 m/sn. kabin
hizina kadar tampon etkili fren, 1,00 m/sn. iizerindeki kabin hizlarinda da kaymali fren
kullanma zorunlulugu getirmektedir.

Asansor sistemlerinde frenleri hiz regiilatorleri tetikler. Tetiklenen frenler, {izerinde
bulunan potansiyel enerjinin (potansiyel enerji genellikle yaylardir) kilavuz raylara baski
yapmasiyla sistemin istenilen ivme ve mesafede durmasini saglar.

HIZ REGULATORT
KONTAGI

Sekil 1.5: Hiz regiilatorii kontag:
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KABIN iSKELETI

PARASUT DUZENI

H~—— REGULATORU HALATLARI

Sekil 1.6: Hiz regiilatoriiniin ¢calisma prensibi

Hiz regiilatorii, {ist regiilatér ve alt regiilatér agirlik makarasindan olusur. Ust
regiilator, sisteminin kontrolsiiz hizlarinda halatin hareketini durdurmak, alt regiilator ise
halatlarda gerekli olan gerginligi saglamak icin kullanmilir. Asansorlerin asagi ve yukari
hareketinde EN-81’¢ gore, regiilator halatlarinda minimum 300 N’luk kuvvet
olusturulmalidir.

Hiz regiilatorii, kabin hizinin belirlenen hizin % 15 {izerine ¢ikmasi durumunda,
emniyet fren donanimini harekete geciren linitedir. Hiz regiilatoriiniin fonksiyonlarimi yerine
getirmesi i¢in kabin bir halat vasitasiyla baglanir. Ancak halat kabinin yiikiinii karsilamakla
yikiimli degildir. Hiz regtilatorii tablo 1.1°de belirlenen hizlarda dénmelidir. Kabin hizi
aniden artarsa, hiz regiilatorii devreye girerek (asansoriin enerjisini keserek) kabinin
hareketini engellemeye caligir. Parasiit sisteminin kontag1 da devreye girecektir.
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Resim 1.14: Hiz regiilatorii ve kontagi (makine dairesi)

1.5. Halat Gevseme Kontagi

Hiz regiilatoriine bagli olarak calisan halatin kabin iistii baglantisindan sonra kuyu
dibinde tg¢iincii bir noktas1 da gergi diizenidir. Regiilatér halatinin kontroliinii yapan tek
boliimdiir. Halatta herhangi bir nedenle kopma, bosalma veya gevseme olursa kabinin
parasiit sistemi ve hiz regiilatorii devre dist kalma olasiligina karsi bir 6nlemdir.Halat ¢ap
olarak tagima halatindan incedir. Halatin regiilatdr veya gergi diizenegine girerken veya
¢ikarken takilmamasi istenir.
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Resim 1.15: Solda “son kat bilgi salteri”, ortada kuyu dibi hiz regiilatorii halat gevseme kontagi,
sagda kabin ve kars1 agirhk tamponlar

Son zamanlarda gergi diizenin bulundugu kuyu dibi halat kontrol sistemi kontag: ile
birlikte tretilmeye baglanmistir. Arizalar genellikle denge agirligindan c¢ikmaktadir. Bunu
ortadan kaldirabilmek i¢in agirlik ve kontak kismi gergi diizeni ile birlestirilmistir.

REGULATORTD

REGULATOR
HALATI

GERGI
DUZENI

GEVSEME KONTAGI KUYU
DI DENGE AGIRLIGI

Sekil 1.7: Kuyu dibi gergi diizenegi
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me{ UYGULAMA FAALIYETI

N —

Asagidaki verilen yonergeleri uygulayiniz:

> Kat bolgesi manyetik salterini sokiiniiz.

> Agma kapama kontagini sokiiniiz.

> Yenilerini yerine monte ediniz.

Islem Basamaklan

Oneriler

Asansoriin kat bolgesi manyetik
anahtarini kontrol etmek
Asansoriin kat bolgesi manyetik
anahtarinin degisimini yapmak

Asansoriin - kapt  agma-kapama
kontagini kontrol etmek
Asansorin - kapt agma-kapama
kontaginin degisimini yapmak

Asansoriin kap1
kontagini kontrol etmek
Asansoriin kap1 sikisma
kontaginin degisimini yapmak

sikisma

Asansoriin hiz regiilatorii
kontagini kontrol etmek
Asansoriin hiz regiilatorii
kontaginin degisimini yapmak

Asansoriin ~ halat
kontagini kontrol etmek
Asansoriin ~ halat  gevsetme
kontaginin degisimini yapmak

gevsetme

YV VV VY

Kat bolgesi manyetik anahtar1 kabin {istiinde
bulunur.

Bakim sirasinda kabin {istiinde c¢alisirken
manyetik sensorlere garpmayiniz.
Kat bolgesi manyetik anahtarin  algilama

mesafeleriyle oynamayiniz.

Tam otomatik kapilarda agma-kapama kontaginin
dogru bir sekilde karsilikli gelip gelmedigine
dikkat ediniz.

Kontagin bakim sirasinda mutlaka degisimini
yapiniz.

Tam otomatik kapilarda sikisma kontaginin
mekaniksel oldugunu unutmayniz.

Tam  otomatik  kapilarda  motor  siiriicii
devrelerinin ¢alismasini kontrol ediniz.

Stirticti  devresi  bilgilerini  siirekli  olarak
giincelleyiniz.

Makine dairesi hiz regiilatoriiniin - kontagim
emniyet tedbirlerini aldiktan sonra maniiel olarak
kontrol ediniz.

Hiz regiilatoriini kontrol ederken kontagiyla
beraber halatini da kontrol etmeyi unutmayiniz.
Kuyu dibi temizligini mutlaka yapiniz.

Kuyu dibinde bulunan halat gevsetme kontaginin
denge agirlig1 ayariyla oynamayimiz.

Dengede bozukluk oluyorsa dengeyi saglamak
i¢in agirligl baglamayiniz.

Halat gevsetme kontaginin tehlike aninda insan
hayat1 i¢in ¢ok 6nemli oldugunu unutmayiniz.
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Asagidaki sorularin cevaplarini dogru veya yanlis olarak degerlendiriniz.

1.  ( )Algilayicilar, fiziksel biiyiikliikleri kontrol {initelerinin anlayabilecegi
elektrik sinyallerine ¢evirir.

2. ( )Alglayicilardan aldigimiz sinyalleri “var” ve “yok” olarak kullanabiliriz.

3. ( )Katbolgesi manyetik anahtar1 sadece kat numaralarini bildirir.

4.  ( )Kat bolgesi manyetik anahtarlar kabin Gistiinde bulunur.

5. ( )Tam otomatik kapilarda sikisma durumunda motorun devir sayis1 daha da
cok artar.

6. ( )Tam otomatik kapilarda fis kontak kapanmadan kabin hareket edemez.

7. ( )Hiz regiilatorii kontagi kabinin hangi kata hareket ettiginin bilgisini verir.

8. ( )Halat gevsemesi kabinin daha rahat hareket etmesini saglar.

9. ( )Hizregilatori halati kabinin yiikiinii tasimaz.

10. ( )Halat gevseme kontagi bir denge agirlik tarafindan tutulur.

DEGERLENDIRME

Cevaplarimizi cevap anahtari ile karsilastirmmiz. Dogru cevap sayinizi belirleyerek
kendinizi degerlendiriniz. Yanls cevap verdiginiz ya da cevap verirken tereddiit yasadiginiz
sorularla ilgili konular1 faaliyete donerek tekrar inceleyiniz.

Tiim sorulara dogru cevap verdiyseniz diger faaliyete geciniz.
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OGRENME FAALIYETIi-2

( AMAC )

Asansorde tam otomatik kapilarin  komponentlerinin  95/16/AT  Asansor
Yonetmeligi’ne uygun olarak bakimini ve degisimini yapabileceksiniz.

(ARASTIRMA )

> Bu modiiliin hazirlik asamasinda internet ortamindan, asansor firmalarindan ve
kiitliphanelerden yaralanabilirsiniz. Asagidaki talimatlar1 uygulayarak gerekli
bilgileri bir rapor halinde sinifta sununuz:

> Internette bulunan arama motorlarma “hidrolik asansorler” yazarak asansorler
ve otomatik kapilart hakkinda bilgi toplayiniz.Internette asansér firmalarinin net
sayfalarina bakiniz. Firmalart bulmak igin Asansér Diinyasi Dergisi
(www.asansordunyasi.com), Asansor Yiriiyen Merdiven Sanayiciler Dernegi
(www.aysad.org.tr), Ege Asansér ve Yiirliyen Merdiven Sanayi Dernegi
(www.eaysad.org.tr), Bursa Asansér Sanayicileri Dernegi (Www.bursad.org)
adreslerine girerek gerekli firma adreslerine ulasabilirsiniz.

> Sehir kiitiiphanesinden hidrolik asansorlerle ilgili kitaplardan asansdriin
tarihgesini arastiriniz.

2. KABIN YUK KONTAKLARI

Asansorlerde her durumda agirlik kontrolii yapilmaktadir. Agirhigin sistem {izerinde
halatlara zarar1 vardir. Halatlarin tasiyabilecegi agirlik miktar1 bellidir. Buna gore kabin ve
karsi agirlik secimi yapilmaktadir. Kabinin kendi agirligi halatlar tarafindan rahatca
taginabilir. Asansor kabinine binen yiik miktart siirekli olarak degisebilmektedir. Kabine
binen agirlik, yiiksek binalarda ise gelis ve isten ¢ikis saatlerinde daha ¢ok artmaktadir.
Asansor bu donemde daha ¢ok yiiklenmektedir. Bu durum yolculuk edecek insan ve yiikler
i¢in tehlike demektir. Boyle durumlari ortadan kaldirmak igin ¢esitli tedbirler alinir.

Asansoriin icadinda emniyet tedbirleri yok denilecek kadar azdi. 1812 tarihinde Frost
tarafindan yiik asansorii imal edildi. Calisma mekanizmasinin ana parcalari arasinda bir fren
kasnagi, iki sabit ve iki serbest kasnak, iki nihayetsiz kayis, bir degistirme kayis1 vardi. Fren
kasnag1 ortada olmak iizere, her iki yaninda bir sabit ve bir serbest kasnak bir mil iizerine
yerlestirilmistir. Crane (kren), bir geng tarafindan, bantlar el ile ¢ekilmek suretiyle hareket
ettirilirdi.
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Resim 2.1: ilk icat edilen asansorler

Kabini tutan halat bir glivenlik 6nlemi sayilmaktaydi. Fakat zamanla halatlardan
olusan kazalar nedeniyle yeni emniyet yOntemleri arastirilmaya baslanmistir. Halat
kopmalarinda kabinin kuyu dibine diigmemesi i¢in fren sistemleri gelistirilmistir.

Pera Palas otelinin asansor Sistemi tek halatl oldugundan, halatlarin iizerinden gectigi
tekerleklerin uglarina parasiit frenleri pabuglart baglanmistir. Tekerlekler kuvvetli yaylarla
raylara dogru itilir. Kabin agirlig1 nedeni ile frenler raylara degmez. Ancak, halatlar koparsa
yaylar frenleri raylara sikistirir. Bu sistem su anda c¢alisir durumdadir. Kabin, kapilar,
merdiven sahanliklar1 degismemistir. Zamani bilinmemesine ragmen, minimum 50 y1l dnce,
sadece oOzel bir firma tarafindan makine grubu( tek hizli, bilezikli asenkron motorlu) ve
kumanda panosu degistirilmistir. Istanbul’da ilk elektrik Pera Palas nedeniyle kullanilmustir.
Bir jenerator oteli besliyordu ve bazen komsulara da elektrik verilirdi.

Resim 2.2: Hidiv Kasr1 buhar giicii ile ¢alisirdi

Daha sonralar1 emniyet tedbirlerinin artmasiyla kabine alinan yiik miktarini da kontrol
etme ihtiyaci duyulmustur. Bunun i¢in kabin altma ve {istiine yilik kontaklar1 yerlestirerek
kabine binen yiik kontroliinii yapabiliyoruz. Kabine alinan yiik miktarini ii¢ kontakla kontrol
ederiz:

> Asgari ylik kontagi
> Tam ytik kontagi

»  Asin yiik kontag
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2.1. Asgari Yiik Kontagi

Kabin platformu, bir sasinin iginde yer almaktadir. Kabin kauguk lastik takoz ya da
yaylar iizerinde durmaktadir. Kabine eklenen yiik miktar1 arttik¢a takoz ya da yay tizerindeki
baski da artacaktir. Belirli bir seviyeye kadar yiik kontaklar1 devreye girmeyecektir. Yiik
miktar1 kabine eklenen yolcu ya da kargo tarafindan artirilmaya devam edilirse, ilk olarak
asgari yiikk kontag1 devreye girecektir. Kumanda devresine gerekli bilgi aktarilacaktir. Bu
bilgiyi degerlendiren kumanda devresi asansdr motoru siiriicii devresine gerekli uyariy1
gonderecektir. Motor kumanda devresi asansor yol alirken gerekli olan akim miktarim
saglayarak kontrollii bir kalkinma saglayacaktir. Asgari yiik kontaklar1 olarak daha 6nceleri
kontakl1 switchler kullanilirdi. Kontaga, kabin baski yapana kadar yiik miktar1 belli olmazdi.
Asgari ylik kontrolil yapilmazdi. Tam yiik ve asir1 yiik kontrolii yapilirdi. Asansorlerde durak
sayisinin artmasiyla birlikte asansér motor giicleri artmaya bagladi. Bu yiiklere gore
kalkinma saglanmasini gerektirmistir. Siirticii devrelerinin gerekli verileri toplayabilmesi i¢in
bu tiir kontaklara ihtiya¢ duyulmustur.
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Sekil 2.1: Asgari ve tam yiik kontaklar
Kabin altina yerlestirilen kontaklarin algilamasi artik manyetik sensorler yardimiyla

olmaktadir. Manyetik sensorler, mesafe algilamali olarak yerlestirilirler. Mesafe algilamasi
uzun olan asgari yiik kontagidir.

24



2.2. Tam Yiik Kontag

Kabinin en ¢ok kullanildigi anlar, dolu oldugu anlardir. Trafigin yogunlagmaya
basladig1 anlarda kabin yiik algilayicilar1 da siirekli olarak bilgi gondermeye baslar. Her
gonderilen bilgi degerlendirilir. Veri akisina gore kabini hareket ettiren motor da gerekli
kalkinma giiciinii alarak hareketini siirdiiriir.

KABIN USTU SENSORU

KONTROL
ONITESI

ASIRI YUK SENSORU

YUK KONTAKLARI

. o IZOLASYON
KABIN ALTI PROFILI PLATFORMU (kaucuk veya lastik takoz)
. .

KABIN SASIsi

ASIRI YUK SENSORU

Sekil 2.2: Kabin iistii ve alt1 yiik kontaklari
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Gegmiste boyle olasiliklar diisiiniilmedigi i¢in kabine ne kadar yiik bindigi dikkate
almmazdi. Sadece asir1 yiilk oldugunda uyar1 verirdi. Tam yiik ile calistiginda asansor
motorunun ¢ektigi akim miktar1 asgari yilkk ile calistigindakinden fazla olacaktir. Bu
durumda motora saglanan kalkinma giicliniin kabini sarsmadan saglanmasi gerekmektedir.

Resim 2.3: Kabin alt1 yiik kontaklari

Tam yiikk kontagi, kabin altinda bulunmakla beraber kabinlere gore algilamalar
degismektedir. Tam yiik kontagini, mekanik kontak olarak kullanan firma kalmamistir. Daha
¢ok mesafe algilayicilar tercih edilmektedir. Buna gore tam yiik kontagi, orta mesafede
algilamalidir. Uzun mesafede algilarsa, asgari yilik kontagi gibi ¢alisacaktir ki bu yanls bilgi
akisim1 getirir. Kabin icindeki yolculara rahatsizlik verecektir. Agirligin artmasi kabinin
dengesiz hareketler yapmasina yol acabilir. Genelde yiik kontaklari, ¢gok ariza yapan bir
eleman degildir. Kontaklara herhangi bir cismin degmemesi i¢in kuyu dibi temizligine
mutlaka dikkat edilmelidir.

2.3. Asin Yiik Kontagi

Asansorlerde genel olarak kazalara yol agan etkenlerden birisi de yiikiin gereginden
fazla olarak kabine yerlesmesidir. Mekanik kontakli asansorlerde daha ¢ok karsimiza ¢ikan
bir olay olmasina ragmen insanlarin kendi hayatlarina az énem verdiginin bir gostergesidir.
Kabin i¢inde fazla yolcu lambasi ikazi olugsa bile biraz saga veya sola hareket ederek ikazi
susturmaya ¢alismak ne kadar dogru bir harekettir?

=~

Resim 2.4: Manyetik asir1 yiik kontagi
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Yolcu trafigi fazla olan her asansérde karsilagilan bir harekettir. Bir giin bu hareketin
kabin agir1 yiik kontagini kandirmaktan baska sonuglara yol acacagi unutulmamalidir. ikazin
olugmasi kabini tasiyan halatin asir1 gerilme ve kopma pozisyonuna gelme olasiligini
artiracaktir. Kabini tasiyan halatlarin elbette ki saglam ve dayanabilecek sekilde montajt
yapilmistir. Ancak cesitli sebeplerden dolayr halatlardaki asinma goz ardi edilmemesi
gereken bir durumdur.

IZOLASYON
KABIN ALTI PROFILI KABIN PLATFORMU (kaucuk veya lastik takoz)

m‘.— '_"ﬁ
77T 7T LTI 7 T T T T LTI LTI LT L KABIN SASISI
s cEnsE TN

] 21

ASIRI YUK SENSORU

ASIRI YUK SENSORU

YUK KONTAKLARI

Sekil 2.3: Kabin alt1 asir1 yiik kontagi

Kabinin altindan merkezi olarak yerlestirilen asir1 yiik kontagi manyetik ve mekanik
olarak da kullanilabilmektedir. Manyetik sensorler kabinin en fazla yiiklendigi zamanda en
kisa mesafeden algilayacaklardir. Kabin altinda olduklar i¢in herhangi bir dis etkenden
cabuk etkilenirler. Tam yiik kontaginin algilama mesafesi asir1 yiik kontagindan daha
uzundur.
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Resim 2.5: Agir1 yiik sensorii
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Asagida verilen yonergeleri uygulayiniz.

»  Asansor sisteminde kabin igerisinde kontaklarin hangisinin devreye girdigini
sirayla agirlig1 artirarak goriiniiz.

»  Asansor sensorlerini yerlerinden sokiiniiz.

»  Baglantilarina dikkat ederek tekrar monte ediniz.

Islem Basamaklan Oneriler

» Asansoriin kabin yiik kontaklarin1 kontrol | > Asgari  yik  kontagmmin  Kkontrol

etmek. iinitesinden kontroliini yapiniz.
» Asansoriin  kabin yiik kontaklarinin | > Tam yiik kontaginin asgari yik
degisimini yapmak. kontagindan sonra devreye girmesini
saglaymniz.

» Asit yik kontagmin tam  yiik
kontagindan sonra devreye girmesini
saglayiniz.

» Kontaklara  herhangi  bir  cismin
degmemesi i¢in kuyu dibi temizligine
mutlaka dikkat ediniz.

» Biitin kontaklarin sirayla devreye
girdigini kontrol iinitesinden goriiniiz.
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Asagidaki sorularin cevaplarini dogru veya yanhs olarak degerlendiriniz.

1. () Asansorlerde kabin agirliginin 6nemi gozardi edilemez.

2. () Kabin yiikiinii agirlik terazisi ile 6l¢erek yiik kontrolii yapilir.

3. () Asim yiik kontrolii yapmak i¢in kabine binen yolcu ayisini saymak
gerekir.

4. () Asgari yiikte asansor hareketini saglayan motor fazla yiiklenmez.

5. () Tam yiik olustugunda asansor motoru ¢alisgamayacak kadar yiiklenir.

6. () Yik kontaklari kabin altina ve iistiine yerlestirilir.

DEGERLENDIRME

Cevaplarimizi cevap anahtar1 ile karsilagtirmmiz. Dogru cevap saymizi belirleyerek
kendinizi degerlendiriniz. Yanlis cevap verdiginiz ya da cevap verirken tereddiit yasadiginiz
sorularla ilgili konular1 faaliyete donerek tekrar inceleyiniz.

Tiim sorulara dogru cevap verdiyseniz diger faaliyete geciniz.
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MODUL DEGERLENDIRME

Modiil ile kazandigimiz yeterligi asagidaki olciitlere gore degerlendiriniz.

DEGERLENDIRME OLCUTLERI Evet | Hayir

Asansor kat bolgesi manyetik anahtarinin degisimini yapmak
A)Manyetik sensorii dogru monte ettiniz mi?
B)Tornavidalar1 dogru kullandiniz mi?

Tam otomatik kapilardaki kapi agma-kapama devresinin degisimini
yapmak

A)Fis kontag1 dogru monte ettiniz mi?

B)Baglantilar1 dogru yaptiniz mi?

Tam otomatik kapilardaki sikisma diizeneginin degisimini yapmak
A)Siiriicii devresini dogru monte ettiniz mi?

B)Baglantilar1 dogru yaptiniz mi?

Hiz regiilatdriiniin kontaginin degisimini yapmak
A)Kontagi yerine dogru monte ettiniz mi?
B)Tornavidalar1 dogru kullandiniz mi?

Halat gevse me kontaginin degisimini yapmak

A)Halat kontaginin agirligin1 dogru monte ettiniz mi?

B)Tornavidalar1 dogru kullandiniz mi?

Kabin alt1 yiik kontaklarinin degisimini yapmak

A)Kabin altina dogru monte ettiniz mi?

B)Yiik sensorlerini dogru monte ettiniz mi?

DEGERLENDIRME

Yaptiginiz degerlendirme sonucunda eksikleriniz varsa oOgrenme faaliyetlerini
tekrarlayiniz.

Modiilii tamamladimiz, tebrik ederiz. Ogretmeniniz size cesitli dlgme araglari
uygulayacaktir. Ogretmeninizle iletisime geginiz.
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CEVAP ANAHTARLARI

OGRENME FAALIYETIi-1’iN CEVAP ANAHTARI

DOGRU
DOGRU
YANLIS
DOGRU
YANLIS
DOGRU
YANLIS
YANLIS
DOGRU
DOGRU

OO (N |OIRAWIN|F

=
o

OGRENME FAALIYETIi-2’NiN CEVAP ANAHTARI

DOGRU
YANLIS
YANLIS
DOGRU
YANLIS
DOGRU

OB WIN|F-
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ONERILEN KAYNAKLAR

> Internette algilayicilar, yiik kontaklari, emniyet sistemleri veya yardimci
elamanlarinin satisin1 yapan firmalarin siteleri.

> Internette sayfasi bulunan asansér firmalari.
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KAYNAKCA

>  ASANSOR YONETMELIGI (95/16/AT)
>  AVRUPA BIRLIGI (95/16/EC)

>
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