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4) teyyy 23'4'' −=++   2)0( =y , 6)0(' −=y  başlangıç değer problemini Laplace 
dönüşümümünden yaralanarak çözünüz. 
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x=Ty → x′=Ax+f(t) de yerine konursa 
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 Bu sistemin her iki tarafı T dönüşüm matrisi ile çarpılırsa genel çözüm(x=Ty) 
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