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ACIKLAMALAR

KOD

523E00062
ALAN Elektrik Elektronik Teknolojis
DAL/MESLEK Elektromekanik Tastyicilar
MODULUN ADI Asansor Kuyu Donammlari

MODULUN TANIMI

Bu modil asanstr kuyusunda bulunan donamimlar: tanitan ve
olusan arizalar teknigine uygun olarak gidermek icin gerekli
bilgi ve becerilerin kazandirilldigi bir 6grenme materyalidir.

SURE

40/32

AN KOSUL

YETERLIK

Kuyu donammlarinin bakim ve onarimint yapmak.

MODULUN AMACI

Genel Amag

Gerekli atdlye ortamm saglandiginda; Asansdr  kuyu
donammlarinin - 95/16/AT Asansdr YOnetmeligine uygun
olarak kontrolUni ve degisimini yapabileceksiniz.

Amaclar

1. Asansoriin elektrik aksaminin kontrol indi ve degisimini
95/16/AT asansOr yOnetmeligine uygun olarak
yapabileceksiniz.

2. Asansor patenlerinin = kontrolUnii  ve  degisimini
95/16/AT Asansor Yonetmeligine uygun olarak
yapabileceksiniz.

3. Asansdr raylarimin kontrolUni ve degisimini 95/16/AT
Asansor Y 6netmeli gine uygun olarak yapabileceksiniz.

4. Asanstrin karst agirligimn kontroldnd ve degisimini
95/16/AT Asanstr Yonetmeligine uygun olarak
yapabileceksiniz.

5. Asansoriin halat ve halat regul&torinin kontrolini ve
degisimini 95/16/AT Asansdr Yonetmeligine uygun
olarak yapabileceksiniz.

6. AsansOrin kuyu dibi regilatérinin kontrolini ve
degisimini 95/16/AT Asansdr Yonetmeligine uygun
olarak yapabileceksiniz.

7. AsansOrin paragit sisteminin kontrolUnd ve degisimini
95/16/AT Asansor Yonetmeligine uygun olarak
yapabileceksiniz.

EGITiM OGRETIM
ORTAMLARI VE
DONANIMLARI

Sinif, atdlye, laboratuvar, isletmeler, kitlphane, internet
ortami gibi ortamlar, e takimlari, anahtar takim lari,
multimetre, kabin ve kars1 agirlik patenleri, ray, kars: agirlik,
halat ve halat regulatéri, kuyu dibi regiilatord, parastt sistemi,
is guvenligi ile ilgili ekipmanlar, diger faydali € ve gig
araclar1 donammlari




Her faaliyet sonrasinda o faliyetleilgili degerlendirme sorular:
ile kendi kendinizi degerlendireceksiniz.
OLCME VE Ogretmen modul sonunda size 6lgme araci (uygulama, soru-
DEGERLENDIRME cevap) uygulayarak modiil uygulamalari ile kazandiginiz bilgi
ve becerileri 6lgerek degerlendirecektir.







GIRIS

Sevgili Ogrendi,

Teknik elemanlar hizl1, sanayilesmenin, ekonomik, sosyal ve kiltirel kalkinmanmn en
o6nemli unsurudur. Her meslekte oldugu gibi asansor sektdriinde de yetismis teknik elemana
ihtiyag duyulmaktadir. Kentlesmenin giderek arttigi Ulkemizde asansorlere ve bu alanda
yetismis teknik elemanlara olan ihtiyag glinden gtine artmaktadir.

Asansor isi; elektrik, elektronik, mekanik, insaat teknigi, proje 6zelligi gibi unsurlarin
tamamnin bir arada dustnilmesini gerektiren bir meslektir. Dolayisiyla, bilgili ve bu alanda
belli becerilere sahip teknik eleman gerektiren bir konudur.

Soyle bir dustnin, 20 katli bir is merkezinde en Ust kata ¢ikacaksimz. Asansoriin
olmadigini ya da arizali oldugunu distinmek bile yoruyor insam degil mi? Boyle yapilar icin
asansor ne kadar gerekli ise asansoril saglikli bir sekilde kurabilecek, degisik donammlarinin
bakimlarim yapabilecek, kisacasi asansoriin stirekli calismasim saglayabilecek teknik eleman
0 derece gereklidir.

Gunimiz sartlarinda bu dalda kendisini yetistiren teknik elemanlarin is bulma ve
maddi gelir konusunda pek sikintilar: yoktur.

Asansorin kuyu donammlarini dgreneceginiz bu modilde kisisel donaniminmzi
tamamlayacaksimz. Kuyu igerisinde kabinin hareket edebilmesi igin gerekli olan parcalar
tamyacaksiniz.






OGRENME FAALIYETI-1

( AMAC )

Uygun ortam saglandiginda, asanstriin elektrik aksaminin kontroltnd ve degisimini
95/16/AT Asansor Y 6netmeligi’ ne uygun olarak yapabileceksiniz.

(ARASTIRMA )

Bu modilin hazirlik asamasinda internet ortamindan, asansor firmalarindan ve
kitUphanelerden yararlanabilirsiniz. Asagidaki talimatlar uygulayarak gerekli bilgileri bir
rapor halinde sinifta sununuz:

> Internette bulunan arama motorlarina “flexible kablo” yazarak asansorler ve
otomatik kapilar1 hakkinda bilgi toplayimz. Internette asansor firmalarimin net
sayfalarina bakimiz. Firmalarnn bulmak icin Asanstr Dilnyast dergis
(www.asansordunyasi.com), Asansdr ve Yuruyen Merdiven Sanayiciler
Dernegi  (www.aysad.org.tr), Ege Asansdr ve Ydiriyen Merdiven Sanayi
Dernegi  (www.eaysad.org.tr), Bursa Asansdr Sanayicileri  Dernegi
(www.bursad.org) adreslerine girerek gerekli  firma adrederine ve
yonetmeliklere ulasabilirsiniz.

1. ELEKTRIK AKSAMI

1.1. Flexible Kablo

Flexible; Ingilizce bir kelime olup, “esnek, bukilgen” anlamina gelmektedir. Flexible
kablo da, esnek, bikulgen kablo anlamina gelmektedir. Asanstr gibi hareketli ortamlarda
yassi (H2) iletkenler kullanmimaktadir. Teknoloji gelistikge daha esnek olan kaucuk kablolar
kullamlmaya baglanmgtir.

Bu kablolardan bazilar: sunlardir:

»  HO5VVH2-F, HO7VVH2-F: Cok ince telli, bakir iletkenli, PV C yalitkanli, PVC
dhs kilifl1, enerji ve kumanda kablolaridir.

Damar say1si ve kesitler:

HO5VVH2-F

4*0,75 mm? — 4*1 mm? - 4*1,5 mm? - 8*0,75 mm?- 8*1 mm? — 8*1,5 mm?
12*0,75 mm? — 12* 1 mm? -12* 1,5 mm?

HO7VVH2-E

4*2 5 mm? — 7¢2,5 mm? — 82,5 mm? — 12* 2,5 mm?

4* 4 mm? — 4*6 mm? — 4* 10 mm? - 4* 16 mm?



> HO5RNH2-F, HO7RNH2-F: Elektrolitik kalayli, ince gok telli bakir iletkeni
olan, lastik yalitkanli, cok damarli aleve ve yaga dayanikli kloropren kauguk dis
kilifl1 yassi kablolardir.

Asansorlerde, vinglerde, konveytr ve hareket eden araclarda kumanda ve bedeme
kablosu olarak kullanilir. Kloropren kauguktan 6zl olarak imal edilen koruyucu dis kilif ise;
yaga, mazota, asitlere, kimyasallara, ozona ve aeve dayanikli yamdadir. Bu sartlar
sonucunda kablo her tirll hava sartlarinda ve her tirlt ortam sartlarinda ¢alisabilmektedir.
Bu kablolardan birisi Resim 1.1’ de gorulmektedir.

3 2 1

Resim 1.1: Lastik izoleli, kauguk dis kilifli, yass kumanda kablosu

1- ince gok telli, kalayl1 bakir iletken
2- Lastik izole
3- Kloropren kauguk dis kilif

—

Resim 1.2: Yass kablonun bir ucunu kuyu duvarina, diger ucunu kabine sabitlemek icin
kullanmlan par calar

Flexible kablo makine dairesindeki kumanda panosu ile kabinin Ustiindeki revizyon
kutusu arasina baglanmir. Kabinin buttin el ektrik baglantisi bu kablo ile saglanmaktadir.

> Kabin aydinlatmast,
> Kabinici kat butonlarinin beslemes,

> Stop butonu ve alarm butonunun beslemesi,



Revizyon kutusunda bulunan yukari asagi butonlarinin beslemesi,

Kabin Ostl aydinlamasinin bedemesi tamamiyla bu kablo yardinuyla
yapilmaktadhr.
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Resim 1.3: Asansor kuyu donammlari



1.2. Tesisat Kanah

Kuyu igerisinde kablolar plastik (PVC) kanallar igerisinde tasimir. Bu kanallar zarar
gormeyecek sekilde kuyu ylzeyine uygun sekilde yerlestirilir. Kablolar kanal icgine
yerlestirildikten sonra kesinlikle kapaklar kapatilir.

Resim 1.4: Asanstr kuyularinda kullanmilan bir kablo kanah

1.3. Aydinlatma Elemanlari (Fener Duy)

Kuyu, gerektiginde kullamlmak Uzere ve tim kat kapilari kapali oldugunda kuyu
boslugunun ici rahatca gorulebilecek sekilde aydinlatiimalidir (200 10x). Kuyu aydinlatmasi,
kuyu dibinden 1m yukarida 1 adet, kuyu Ustiinden 50cm asagida 1 adet olmak Uzere ve tim
kuyu boyunca maksimum 7m araliklarla, celik kafedi E tipi armatirlerle yapilir. Asansor
boslugu 6zelliklerine gore 7m mesafesi azaltilabilir. Hedef, kuyu iginin yeterince aydinlik
olmasim saglamaktir.

Resim 1.5: Nemli yer armatir i (E tipi)



Kabin, kuyu ve makine dairelerinin aydinlatma tesisat1 asansor makinesini besleyen
devreden bagimsiz olmalidir. Bu aydinlatma devreleri mutlaka ayr1 bir besleme hatti ile ya
da ana salterin giris tarafindan ayrilan bir hatla beslenmek suretiyle yapilabilir. Bu devreye
kesinlikle kagak akim rolesi baglanmalidir.

Resim 1.6: Nemli yer armattri (E tipi, fener duylu)

Kuyu dibinde en alt aydinlatma armatiiriiniin yamnda bir adet priz bulunmalidir. Kuyu
dibi prizi harici (etans) tipte olmali, damlayan suya kars1 korunmus olmal1, zeminden en az 1
m yikseklikte monte edilmelidir. Bu priz kuyu igerisinde muhtemel bir arizada kullaniimak
amaciyla konulur.

Kuyu icinde caisma veya temizlik yaplmast anminda kuyu icindeki kisinin
guvenliginin saglanmasi icin kuyu alt bosluguna ve giris kapisindan kolaylikla ulasilabilecek
sekilde bir durdurma butonu veya salteri konulmalidir (Sekil 1.1). Bu buton asanstrii devre
dis1 birakacak sekilde yapilmal1 ve kesinlikle test edilmelidir.

Resim 1.7: Nemli yerlerde kullanilan priz
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kapilan
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Cu kablo kullamlaralk
wapilmali, kablolar
;ift kommali kablo
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uygun olmalidir)
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rift kommal kablo
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T En st ammatic
Euyu tavamndan

T 0S5magd
konmmali dir.

Iici armatic (lamba)
aras mesafe en
farla 7 m olmmalidir,

It armatiir (lamba)
arast mesafe en
fazla 7 m olmalidir.

r
4 Kuyu dibi armatini

werden 1 m yulkarda
olmalidir. Priz toprakl

p  we etang olrmalidir.

Sekil 1.1: Asansor kuyusunun aydinlatma tesisati



Uygulamalardan dnce bir asansdr bakimcisinin kesinlikle yapmas: gereken emniyet
tedbirleri vardir. Asansorlerde bu islemler eksiksiz bir sekilde yapilmadan herhangi bir islem
yapilmasi ¢ok tehlikelidir.

1.4. Asansorlerin Kontrollerini Yaparken Uyulmas Gereken
Kurallar

Asansor, elektrik ve mekanik parcalardan olusan bir makine grubudur. Her makine
gibi kendi amacina uygun bir calisma sekline sahip olmakla beraber kullamm amacina
yonelik emniyet sistemleri ile de donatilmigtir. Gerek normal calisma sartlarina, gerekse
bakim, revizyon ya da kontrol ¢aligmalarina uygun givenlik sistemleri asansor lzerinde
mevcuttur. Ik montajinda bu olgiitler dikkate alinarak imal edilen asansbrler, degisik bakim
firmalar1 tarafindan bakim, tamir ya da revizyona alinabilir. Asansorler gerekli bakim, tamir
ya da revizyon gorebilecegi gibi, yetkin olmayan usta ve ¢iraklarin elinde amacindan uzak,
sadece 0 anki arizay: giderici, asansdriin daha sonraki calismalarin etkileyecek islemlere
maruz kalabilir. Bunlarin disinda, zamanla kullanimdan kaynaklanan malzeme yorulmalari,
zamanla ortaya ¢itkan montg hatalar1 da ariza olusturmamasina ragmen emniyet sistemlerini
zaafa ugratan etkenlerdendir.

Asansidrdeki guivenlik énlemlerine gegcmeden su konular tekrar hatirlanmalidir:
»  Aym markadahi olsa, her asansor birbirinden farklidir.

> Gerekli dnlemler alindiginda, korku ve panige gerek yoktur.

> Ne kadar tecrlbeli olunursa olunsun, hichir zaman asirn glvenle is
yapilmamalidir.

> Y orgunken kontrol yapilmamal1, kontroller sirasinda acel e edilmemelidir.

> Ilk kez gorilen ve neresinde ne oldugu, nasil calistigi bakim yapan kisilerce
bilinmeyen, degistirilmis bir makinede kontrol icin gereken dnlemler, ihmal
edilmeden alinmak zorundadir.

> Kontrol caligmalarina yeni baglayan ekiplerde gorilen c¢ekimserlik ve
guvensizlik, daha sonra kontrol sayisi arttikca olusan asiri glven kadar
tehlikelidir. Korku ve panik ¢ok basitce halledilebilecek bir olay1 buyuttrken,
asir given de gerekli givenlik énlemlerinin alinmasinda ihmale yol acar. Her
iki durum da kazalarin davetcisidir.

> Kontrol calismalarinda, ekibin kendi arasinda kullandig: iletisim dili cok
onemlidir. Ekipler yiksek sede taraflarca daha Once Uzerinde anlasilmis
kelimelerle birbirlerini uyarmalidir.

> Ozellikle enerjilendirme ve hareketlendirme iglemleri, taraflarin ortak
onaylarindan sonra yapilmalidir. Onay almadan midahale yapilmamalidir.



14.1.

Kapt onundeki duruslar capraz bigcimde olmali, arkaya disen ayak kapinin
kapanmasina ya da kapinin kisiye carparak dengesini bozmasina engel olmali,
One disen ayak esikten en az 5 cm. uzakta durmalidir.

Kabin kaldirma, indirme ya da kuyu igi testlerinizde viicut tamamen kuyu iginde
yadakuyu disinda bulunmalidhr.

Kontrolin yapildigi katta kontrole baslamadan 6nce kapi kilidi ve fis priz
muhakkak kontrol edilmeli, istenmeyen bir hareket olustugunda diger kontrol
gorevlisinin kilide midahales ile hareket durdurulabilmelidir. Pratikte bir
kisinin not tuttugu diger kisinin islemleri yaptigi disuntltrse, not tutan kontrol
gorevlis kapinin kapanmasini 6nleyecek ve kilide midahale edebilecek bir
pozisyonda durmalidir.

Kontrole bagslarken uyar1 levhast mutlaka asilmalidir.

Rahat hareket olanag1 saglayan bir giysi giyilmeli ve ayakkabilarin ati lastik
olmalidir.

Kuyu Dibine Girme-Cikma ve Kuyu Dibinde Calisma

>

Y ukarida anlatilan durus alinarak, tek elle kisa devre kablosu fis kontagina
degdirilmeli, diger e ile de kabin ici butonlarindan 1. kat dugmesine
basilmalichr.

Asansor toplamali kumanda degil ise, diger kontrol gorevlis kilidin ikinci
emniyetini saglamalidir.

Kabin ati bdirli bir yukseklige geldiginde kilit diline bastirarak, kabin
durdurulmalidir (fis kontaktan el gekilmeden). Kilit diline basildigi zaman kabin

durmuyor ise fis kontaktan el ¢ekilerek kabin durdurulmalidir. Bu durumda kilit
kisadevrelidir.

Fis kontaktan el ¢ekildiginde kabin duruyor ise fis kontak sistemi guvenlidir. Bu
durumda kuyu dibi ve kabin alti1 kontrollerine baglanabilir.

Diger kontrol gorevlis bu sirada asansor kapisinin kapanmasini engellemelidir.

Kuyu dibi kontrolleri yapilirken kilit dilinin mutlaka basil1 bir sekilde oldugu
kontrol edilmelidir.

Kuyu dibi aydinlatmas: agilmal1 ya da fener kullanilmalidir.
Kuyuya atlayarak girilmemelidir.

Su basmus bir kuyuda islem yapilmamalidir.
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Birden fazla asansor ayni kuyuda tesis edilmisse ve kuyular arasinda bdlme
yoksa bitisik kabinlerin enerjisi kesilmeli ve etiketlenmelidir.

Kuyu dibinde kabin hareket hélinde iken denetim yapilacaksa uygun bir
pozisyonda yer alinmali, hareketli ve donen ekipmanlardan uzak durulmalidir.

Denetim ¢alismas bittikten sonra sistemin normale dondiigl teyit edilmelidir.

Kuyu dibinde calisma sirasinda disme, ezilme ve elektrik carpmasina karsi
onlem alinmalidir.

1.4.2. Kars1 Agirhik Kontrolt

>

Karst agirligin kontrolii mutlaka zemin katta yapilmalidir. Bunun icin, kabinin
ust kata gitmes saglanmalidir. Kabin en Ust katta iken, karsi agirlik zemin katta
olacaktir.

Fis kontaktan kisa devre cekilip, tekrar Kkilit diline basarak guvenlik
saglandiktan sonra kars: agirlik kontrollerine baslanmalidir.

1.4.3. Kabin Ustiine Cikma-inme ve K abin Ustiinde Calisma

>

Kabin Ustline ¢cikmadan calisilan katin kilit ve fis-prizinin gerekli kumanday1
verdiginden emin olunmalidir. Kilidin kisa devre oldugu durumlarda bir alt
katta calismatercih edilmelidir.

Kabin Ust seviyesinin, bulunulan kat seviyesinden en ¢ok 50 cm yuksekte
olmasi saglanarak ¢alismaya baslanmalidir.

Seyir islemleri hazirlig: bitinceye kadar kat kapisimn kapanmamas: icin énlem
alinmalidir.

Bir kisi kabin Ustine ciktiginda, diger kisi kapinin yamnda olup kapinin
kapanmasina engel olmali, gerektiginde fis priz ya da kilide hemen miidahae
edebilmelidir.

Kabin Usttine ¢ikan kisinin en yakin midahale edebilecegi durdurma sistemi
parasiit kontagidir. Bu nedenle ilk dnce paraslt kontaginin kapagimn kapal
oldugu ve calisip ¢aligmadig kontrol edilmelidir.

Eger parastit kontag1 calismiyor ise, hareketli parcalardan uzak, ama kilitlere
ulasabilecek bir pozisyonda bulunmalidir.

Kontrolde amag emniyet sistemleri ve isletmeye uygunluk oldugu igin zorunlu
olmadikca bakimeir kumandasi kullamlmamalidir.
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Kahin Ustiinde ya da kuyuda aydinlatma yapilmali, yoksa gucli bir fener
kullamlmalidir.

Kabin Ustinde seyir sirasinda kuyudaki cikintilara ve hareketli ekipmanlara
dikkat edilmeli, kabin Ustiindeki pozisyon buna gore secilmelidir.

Kabin Ustlinde héreket halinde denetim yapilacaksa kabinin yukar: firlamas: ya
da asag1 dusmesi gibi tehlikeli durumlarla karsilasmamak icin kuyu Ustl ya da
kuyu dibine uygun mesafelerde kalinmalidir.

Kuyudaki kabin aam disinda kalan' bosluklarin 30 cm’den daha fazla olmast
disme tehlikesi yaratabilecegi icin 6nlem alinmalidhr. .

Birden fazla asansoriin bulundugu kuyularda, aradaki mesafe kazayla temasa
neden olabilecekse bitisik kabin enerjisi kesilerek glvenli calisma olanag:
saglanmalidir.

Kahin Ustiinden seyirle denetim yapilacaksa ve kabin Ustiinde bakimci kumanda
butonu yoksa dis kumanda enerjisi kesilmeli, kabin icinde ve Ustinde birer kisi
olmak Uzere, kabin tsttindeki gorevli kabin icindeki gorevliye kabini en disik
mesafede, belirtilen yonde calistirma bilgisi vererek islemi bitirmelidir.

Durdurulamayacak bir hareketle karsilasildiginda alt ya da Ust kesiciler devreye
girecek ya datamponlar asansor kabininin yukariya ¢cakilmasina engel olacaktir.
Her zaman yukarida ya da asagida bir insamin sigacagi bosluk kalir. Bu
durumda panige kapilmadan, egilip beklenmelidir. Diger kontrol goérevlis
midahale ederek fis priz ya da kilitten devreyi kesmeli, buna yetisemedigi
takdirde asansdr kendi kesicileri ile durdugunda, asansbri asagiya indirip
kisinin cikmasin saglamalidir.

Kuyu ici kabin Ustinde calisma islemi yapildiktan sonra kat kapisinin givenli
bir sekilde kapandigindan emin olunmalidir.

Kahin Ustinde ¢alisma yapilirken diisme, ezilme ve elektrik carpmasina karst
Onlem alinmalidir.

Denetim calismalar1 bittikten sonra sistemin normale dondigu teyit edilmelidir.

1.4.4. Makine Dairesinde Calisma

>

Makine dairesine ilk cikista kagcak olabilecegi ve topraklamanin yapilmadig:
disuntlerek kontrol edilecek cihazlarda statik ya da dinamik elektrigin var olup
olmadig1 kontrol edilmelidir.

Bu bodlimdeki cihazlarin c¢ogu, Ustiinde aym zamanda elektrik bulunduran
cihazlar oldugundan bu kontrol yapilmadan hichir meta aksama
dokunulmamalidir.
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Asansor hareketli iken fiziki testler yapilmamali, test yapilacak durumlarda iki
devre kesiciden enerjiyi kesip, enerjinin kesildiginden emin olduktan sonra
testler yapilmalidhir.

Y alitim bozuklugu nedeniyle cihaz govdeleri ya da gerilim altinda olmamasi
gereken kisimlar gerilim atinda kalabilirler. Kisa devreler ya da elektrik
kacaklar: olusabilir.

Sistemin topraklanmis olmasi halinde koruma cihazlar: islevlerini yerine
getirerek  elektrik devresini enerjisiz hale getirirler. Ozellikle elektrikli
donammlarda temas ya da adim gerilimlerine dikkat edilmelidir. Hareket verme
ya da hareket kesme isleri dizgin ve anlasilabilir net ifadelerle tammmlanmali,
yanlig anlasilmalarin éniine gecilmelidir.

Makine dairesinde donen ve hareketli ekipmanlardan glvenlik mesafes
birakilarak uzak durulmalidir (halatlar, regllatér halati vs.).

Pano geriliminin kesilmesi gerektiginde gug, aydinlatma ve kontrol devrelerinin
ayn olabilecegi dusUnllerek hangi sistemin enerjisinin kesilmesi gerekli ise
ilgili katin, ekipmamn, devrenin enerjisinin kesildiginden emin olunmalidir.
Baz1 tesiderde birden fazla, birbiri ile ilintili devreler ve sistemler olabilecegi
disinilerek bir panonun enerjisinin  kesilmesinin, sistemi enerjisiz hale
getirmek icin yeterli olmadigi g6z 6ntinde bulundurularak énlem alinmalidir.

Gerilim atinda bir panoda denetim gerceklestirilecekse, iletken, metal, uzun ve
yalitimsiz nesneler panoya sokulmamalidir.

Gerilim altindaki panoda denetim yaparken panoya yasl amilmamalidir.

Elektrik devrelerinin  bulundugu, enerjili panolarda denetim yaparken
aydinlatmanin yeterli olmasi saglanmali, € ile temas gerekli ise gorilemeyen
noktalara temas edilmemelidir.

Birden fazla asansorin bulundugu makine darelerinde dogru asanstrin
enerjisinin kesildigi ya da enerjilendigi mutlaka kontrol edilmelidir.

Devrede kondansatorler varsa, bunlar Uzerindeki yUkin bosalabilecegi
distndlerek énlem alinmaladr.

Floresanli aydinlatmamn oldugu makine dairelerinde donen ekipmanlarin
1s1ksal goruntt yanilmalar: (stroboskobik olay) sonucunda dénmiyormus gibi
gorinme ihtimaline kars1 dikkatli olunmalidhr.

Denetim calismalar1 bittikten sonra sistemin normale dondigi teyit edilmelidir.
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Asagida verilen yonergeleri uygulayiniz.

>
yapinz.

>

Kabin ve makine daires arasinda kullanilan flexible kablonun montajim

Kuyu igerisinde bulunan aydinlatma sisteminin baglantilarim yapinz.

islem Basamaklari

Oneriler

> Asansorin flexible kablosunu
kontrol etmek

>

Y ukarida belirtilen glivenlik kurallarina uyunuz.
Asansor kabininin Ustine ¢ikarak flexible kabloyu
kuyu boyunca kontrol ederek herhangi bir
zedelenme, izolesinin siyrildigr ve catlacig yer var
mi? Kontrol ediniz. Varsanot aliniz.

Kuyunun en ustinde ve kabin altinda bulunan
flexible kabloyu sabitlemeye yarayan takozlarin
civatalarinda  bir gevseme olup  olmadigin,
takozlarin kabloya zarar verme durumunun olup
olmadiginm kontrol ediniz.

Kabin en dt duraktaiken kablonun kuyu dibine olan
mesafesine bakiniz.

Asansdr kabininin Ustine cikarak kuyu boyunca
kablo kanallar1 kapaklarimn agik olup olmadigina

» AsansOrin  tesisat  kanalin bakiniz.
kontrol etmek » Kablolarin kanaldan disar1 ¢ikip ¢itkmadigin kontrol
ediniz.
» Kablo kanalindan kat kapilarina ayrilan hatlar
kontrol ediniz.
» Kuyu aydinlatma anahtarim kapatarak lambalara
enerji veriniz.
» Kuyu boyunca lambalarin yanip yanmadigin: kontrol
» Asansorin kuyu IGi ediniz. Yanmayan lambalar: not ediniz.
aydinlatma elamanlarint | > Lamba armatirlerinin  6zellikle seffaf  koruma
kontrol etmek muhafazalarimn temiz ve kirik olup olmadigin

Y VY

kontrol ediniz.

Besleme kablosunu, kuyu dibi prizini kontrol ediniz.
Yanmayan lamba ve kirlenen armatiir varsa enerjiyi
keserek el feneri ile gerekli bakimi yapiniz.
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Asagidaki sorularin cevaplarini dogru veya yanhs olarak degerlendiriniz.

1. ( )Flexiblekablo makine dairesinde bulunun kumanda panosu ile kabin
Ustiinde bulunan revizyon kutusu arasina baglanir.

2.  ( )Flexible kablo yassi ve esnek bir kablo olup kuyu duvarinin en Ustline ve
kabin altina plastik takozlarla sabitlenir.

3. ( )Kablokanaliicine kapr kilidi beslemesi ve flexible kablo yerlestirilir.

4. ( )Kuyuaydinlatmasi i¢in kullanilan lamba armatirleri arasi mesafe en az 7m
olmalidir.

5. ( )Kuyuicerisinde kullamlan btitin el ektrik malzemesi neme dayanikl: etang
malzemeler olmalidir.

DEGERLENDIRME
Cevaplarinizi cevap anahtari ile karsilastirimiz. Dogru cevap sayimizi belirleyerek
kendinizi degerlendiriniz. Yanlis cevap verdiginiz ya da cevap verirken tereddit yasadiginiz

sorularlailgili konular: faaliyete donerek tekrar inceleyiniz.

Tum sorulara dogru cevap verdiyseniz diger faaliyete geginiz.
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OGRENME FAALIYETI-2

( AMAC )

Uygun ortam saglandiginda, asansor patenlerinin kontrolind ve degisimini 95/16/AT
Asansor Y 6netmeligi’ ne uygun olarak yapabileceksiniz.

(ARASTIRMA )

»  Asansirlerde kullanilan kars1 agirlik patenleri ve kabin patenlerini internetten
ve asansor firmalarindan faydalanarak arastiriniz.

2. PATENLER

Kabin ve kars1 agirlik ayri ayr kilavuz rayina patenler ile at ve Ust kisimlardan
kilavuzlanmaktadir. Kilavuzlama yapan patenler, sekil 2.1'de gosterildigi gibi (a) kayan
paten, (b) déner paten ve (c) tekerlekli patenler olmak Uizere 3 ayr1 tiptedir.

Sekil 2.1: Paten cesitleri

Kayan patenler, 2 m/sn atindaki orta ve dusik hizda calisan asansorlerde
kullanilmaktadir. Kayma siiresi, kabin hareketine ilave bir kuvvet olusturabilmekte ve
kilavuz raylara sabit basing uygulamaktadir. Pabuclarin gévdesi doékme demirden, tampon
bolgesi neopran veya benzeri Ozellikte plastik esasli malzemeden imal edilir. Asinma
dayanikliligim artirmak ve daha uzun Omir saglamak igin molibdendisilfaf ilave
edilmektedir. Kilavuz raylar otomatik olarak grede yaglanmak suretiyle sirtinme direnci
azaltilmakta ve ¢alismakosullar: iyilestirilmektedir.
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Resim 2.1: Kayan paten

Doner patenler, yilksek hizli asansorlerde tercih edilmektedir. Ancak yumusak bir
kullamm ve siirtiinme kayiplarimin azaltilmas: nedeniyle gicten kazang saglamak amaciyla
orta hizl1 asansorlerde de kullaniimaktadir.

Resim 2.2: Doner patenler

Tekerlekli patenler, kilavuz raylara sirekli temas halinde bulunan (¢ adet kendi
etrafinda donebilen ve rulmanli tekerlekten olusmaktadir. Tekerlekler plastik veya
politretandan imal edildiginden titresimler oldukca azaltilmigtir. Sessiz calismast ve
surtinmesinin az olmasindan tercih edilmektedir. Tekerlekli patenlerin bulundugu kilavuz
raylar yaglanmaz.

Resim 2.3: Tekerlekli patenler
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Resim 2.4: Degisik tipte paten ve paten pabuclari
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e UYGULAMA FAALIYETI

Asagida verilen yonergeleri uygulayiniz.

> Kabin ve kars1 agirlik patenlerini degistiriniz.

Islem Basamaklari

Oneriler

» Asansorin kabin ve karsi
agirhik patenlerini kontrol
etmek

Ogrenme Faaliyeti-1'de belirtilen giivenlik kurallarina
uyunuz.

Kabin Ustiine cikarak kabin Ust patenleri ile ray
arasinda bosluk kontrol ediniz Paten pabuclarinn
asinip asinmadigina bakimz. Paten civatalarim kontrol
ediniz. Gevseyen ve eksik olan varsa gerekli bakimi

yapiniz.

Kabini en alt katta iken 1 m kadar yukar: hareket
ettirinp ve durdurunuz. Kabin bu durumda iken kuyu
dibine inerek kabin alti patenlerini kontrol ediniz.
Paten pabuclarinin, paten ile ray arasi temasinin uygun
olup olmadigint kontrol edin. Paten civatalarini kontrol
ediniz.

Kars1 agirligin patenlerini kontrol etmek icin kabini en
Ust duraga gonderip karsi agirhgin en at durakta
olmasimt saglayimz. Kuyu dibine inerek karsi agirlik
patenlerini  kontrol ediniz. Problem varsa gerekli
bakimi yapiniz.

» AsansOrin kabin ve Kkarsi
agirhik patenlerinin
degisimini yapmak

Patenlerde herhangi bir asinma varsa degistirmek
gerekir.

Kabin Usti patenlerini  degistirmek igin gerekli
tedbirleri alarak kabin Ustiine ¢ikimz. Degistirilecek
patenin ray ile temasint azaltmak icin ray ile kabin
arasina bir takoz sikistinmz. Bosa cikan patenin
civatalarim sokerek dikkatli bir sekilde pateni cikarip
yeni pateni yerine takinz.

Kabin alt1 patenlerinin degisimini kabin en alt durakta
iken yapiniz. Degistirme islemleri ayrndir.

Kars: agilik patenleri kars: agirlik en at durakta iken
yapilir. Kars1 agirhik patenlerini degistirirken de ayni
islemleri takip ediniz.

19
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Asagidaki sorularin cevaplarini dogru veya yanhs olarak degerlendiriniz.

1. ( )Kabinvekars: agirlik ayr1 ayr kilavuz rayina patenler ile alt ve Ust
kisimlardan kilavuzlanmaktadir.

2.  ( )Kayan patenler, hizi 2 m/sn’nin Ustiindeki asansorlerde kullanilir.

3. ( )Tekerlekli patenlerin kullanildigi asansorlerde kilavuz raylar kesinlikle
yaglanmaz.

4. ( )Patenler kabine ve kars1 agirliga kolay sokultp takilabilecek sekilde
olmalidr.

5. ( )Birasansorde 4 kabinde, 4 kars1 agirlikta olmak Uizere toplam 8 adet paten
mevcuttur.

DEGERLENDIRME

Cevaplarimizi cevap anahtar: ile karsilastirimiz. Dogru cevap sayimzi belirleyerek
kendinizi degerlendiriniz. Yanlis cevap verdiginiz ya da cevap verirken tereddit yasadiginiz
sorularlailgili konular: faaliyete donerek tekrar inceleyiniz.

Tum sorulara dogru cevap verdiyseniz diger faaliyete geginiz.
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OGRENME FAALIYETI-3

( AMAC )

Uygun ortam saglandiginda, asansor raylarinin kontrolUnd ve degisimini 95/16/AT
Asansor Y 6netmeligi’ ne uygun olarak yapabileceksiniz.

(ARASTIRMA )

»  Asansorlerde kullanilan kabin ve kars1 agirlik raylarim internetten ve asansor
firmalarindan faydalanarak arastiriniz.

3. RAYLAR

Kilavuz raylar asansor tesisinde kabini ve kars1 agirligi disey hareketlerde ayr1 ayr
kilavuzlamak ve yatay hareketlerini en aza indirmek, parastt tertibatimn galismast
durumunda kabini durdurmak maksadiyla kullanilir. Kabin ve kars1 agirligin disey
dogrultularim korur, donmesini engellerler. Ayrmi zamanda, parasit diizeninin kabini tutmak
icin kullanacag: lemanlar raylardir. Genellikle soguk cekme celik T-profilleri kullanilir.

Kuyu igerisinde kilavuz raylarin dik ve aralarindaki mesafenin kuyu boyunca sabit
olmasi 6nemlidir. Ayrica kilavuz raylarinin arka kisimlar: baglant: levhasi icin diiz bir yizey
olusturucak sekilde islenmistir. Baglant: levhasi kilavuz raylarin ug kismindan en az 4 civata
ile tespit edilmeli ve kalinlig: kilavuz ray kalinlig: kadar alinmalidir.

Kilavuz ray en alt ucta kuyu icinde desteklenmeli ve bittn bir ray boyunca belli

ardiklarla destekler yerlestirilmelidir. Destekler ve destek duvarlari yatay kuvvetleri
dengel eyecek diizeyde olmalidir.

21



_aall

» 4

<

Resim 3.1: Raylar
Ray seciminde su faktorler dikkate alinr:
Kabin agirligi
Kabin yuku (tastyabilecegi yuk)

Emniyet freni tipi

vV V VY V

Ray doseme sistemi ve konsol araliklar

Raylar, énce ham celigin sicak haddelenmesi ile T profil seklini ama asamasindan
gecmek zorundadir. Bu asamadan sonraizlenen imal usulune gore raylar ikiye ayrilir:

> Soguk cekme raylar

> Islenmis raylar

Soguk cekme raylar, ham “T" profillerin sert metal kalibreden gecirilmesi ile sivama
ve sikistirma usullyle islenmis raylar ise ham “T” profillerin ylizeyinden talas kaldirilmast

usuluyle Uretilirler. Soguk cekme raylar, standartlarda “A” harfi ile, islenmis raylar ise “B”
harfi ile simgelenirler. Ornegin T90-A veya T90-B gibi.
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g KARSI AGIFLIE RATLARI

KABIN FATLART
A Py

Resim 3.2: Kabin ve kars1 agir ik raylari

Resim 3.3: Ray montajinda kullamlan par galar

Raylarin birbirine ve duvara montajlarinda gesitli parcalar kullamilir. Ozellikle celik
dibel, civatasomun, cesitli konsol parcalari ve tirnak bulunur. Konsolun duvara
tutturulmasinda ¢elik dibel dnemlidir. Ray: konsol tutacaktir. Konsol ile ray arasinda tirnak
ile tutturulacaktir.
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Sekil 3.1: Kabin raymin kuyu duvarina montaji

o

KONSOL

Sekil 3.2: Rayin konsola baglantisi
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Kabin raylarinin kuyuya tespit sekli

Rayin raya tespit sekli: Raylarin birlesim noktalarinda baglanti iyi
saglanacak ve gegislerde cikintt olmamasi icin raylarin ek yerlerinde
erkek disi merkezlemeler olacaktir. Raylar baglantt noktalarinda bir ara
parcaile birbirlerine civatalarla baglanacak olup, ray ek yerleri karsilikl
raylarda ayn seviyede yapilmayacaktir (Sekil 3.4).

Rayin mesnede tespit sekli: Raylar duvarlara mesnetlerle tespit
edilecektir. Rayin mesnede tespit sekli rijit olmayip tirnaklar sayesinde
dikey istikamette kayan tipte olacaktir. Ray tirnaklari 1s1 degisiminde
kaymay1 kolaylastirmak icin ray ile tirnaklar ve mesnetler arasi montgj
sirasinda ara parga konulacaktir(Sekil 3.2).

Rayin asansor kuyusuna tespit sekli: Raylar asanstr kuyusunda ya
zemine oturtulacak veya kuyu tavanina asilacaktir. Raylara ayni zamanda
hem asma hem de oturtma sistemi uygulanmayacaktir. Raylarin asilmave
oturtma sekli binanin statik durumuna gore belirlenecek ve baglantilar
TSE normlarina uygun sekilde yapilarak ilgili hesaplar idareye
verilecektir (Sekil 3.1).

Ray ebad ve tespit sekli: Ray ebatlar1 TSE normlarina uygun kesitlerde
secilecektir. Ray kesitlerinin hesabinda asili raylarda cekmeye, zemine
oturmus raylarda flambaja gére hesap yapilacak ve kesit tayin edilecektir.
Ray hesali sonucunda bulunan kesit daha kiictk c¢iksa bile kullanilacak
ray kesiti 70x65x9 mm’ den az olmayacaktir.

Ray mesnet mesafeleri ve hesabri: Ray mesnetlemelerinin  hesabi
oturtma veya asma raya gore hangis secilmisse TSE normlarina gore
yapilacak ve hesap daha fazla ¢iksa dahi mesnetleme mesafesi 2 m' den
fazla olmayacaktir (Sekil 3.3).

Kars1 agirhk raylarimin kuyuya tespit sekilleri

Rayin raya tespit sekli: Kabin raylarimin raya tespit seklindeki esadara
uyularak yapilacaktir.

Rayin mesnede tespit sekli: Kabin raylarimn mesnede tespit seklindeki
esad ara uyularak yapilacaktir.

Rayin asansdr kuyusuna tespit sekli: Kabin raylarimn asanstr
kuyusundaki tespit sekli esaslarina uyularak yapilacaktir.
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Ray mesnetleme mesafeleri ve hesabi: Ray mesnetlemelerinin hesabr
oturtma veya asma raya gore hangis secilmisse TSE normlarina gore
yapilacak ve hesap daha fazla ¢iksa dahi mesnetleme mesafesi 2 m'den
fazla olmayacaktir. Karsi agirlik ray kesiti en az 50x50x5 mm,
ebatlarinda olacaktir. Kabin ray mesnetleme mesafeleri ve hesap sekli
esas alinarak uygulanacaktir.
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Sekil 3.4:(a) Flans dlciileri, (b) Ray-flans baglanti noktas, (c) iki rayin birlesimi
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Sekil 3.5: Asansor kilavuz ray kesitleri
Ray tip1 b h k n C g f my 1, 1 fy d
T 45/A 450 (450 5.00 - - ’ - 2 195 | 2.5 2 9
T 50/A 50.0 | 500/ 5.00 - - ’ - 2 195 | 2.5 2 9
T 70-2/A 700 | 70.0 | 8.00 - l “ - 3 2.95 35 3 13
T 70-1/A 700 |65.0] 900 [340| 60| - 3 | 295 ] 33 3 13
T 70-3/B 700 (492 (1588 (25495 | 79 95| 3 | 295 | 35 3 13
T 75-3/A 750 |62.0] 100 [300]| 80 | " - 3 2.95 35 3 13
T 75-3/B 75.0 |62.0| 1000 [300| 80| 70 |90 | 3 | 295 | 35 3 13
T 82/A 825 [653| 900 [254| 75|60 |83 3 | 295 ] 35 3 13
T 89/A 800 [620(1588 (334|100 79 [111]| 64 | 637 | 7.14 |635] 13
T 89/B 890 [620(1588 (334|935 79 [111]| 64 | 637 | 7.14 |633] 13
T 90/A 90.0 |75.0| 16.0 [420|100| 80 |[10.0| 64 | 637 | 7.14 |6.35| 13
T 90/B 900 [75.0| 16.0 [420|100] 80 |[100]| 64 | 637 | 7.14 |6.35]| 13
T 125/B 1250|820 160 |420]100] 9.0 |12.0| 64 | 637 | 7.14 |6.35]| 17
T127-1/B | 1270|889 (1588|445 95 | 79 |11.1| 64 | 637 | 7.14 | 635 17
T127-2/B | 1270|8890 (1588|508 95 [127]|159| 64 | 637 | 7.14 | 635 17
T140-1/B | 1400 1080|1900 |[508 127127159 | 64 | 637 | 7.14 | 635|215
T140-2/B | 139.7 [101.6/28.60 |50.8|19.0 143 |17.0| 6.4 | 637 | 7.14 |6.35|21.5
T140-3/B | 1397 [127.0/31.70 | 571|254 |175]|254| 64 | 637 | 7.14 | 635|215

‘p=5Smm: p=8mm: Tp=Tmm:  p=7.35mm
A : soguk gekilmis kilavuz ray B : islenmis kilavuz ray
Tablo 3.1: Kilavuz ray 6lculeri
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Sekil 3.6: Ray baglanti levhas (flans)

Ra}" d IJ: IJ3 1'_ 13 13 v
tl]_.'il mim 1mim 1mim 1mim mim | 1amn | 1Im @j@mﬂ]ﬂ % E
T 45/A 9 30 25 160 63 15 8 ME-25 A8 T1
T 50/A 9 30 30 200 73 | 25 8 ME-25 AR T1
T70-2/A 9 70 42 250 | 105 | 25 10 MI12-35 Al2 T2
T70-1/A | 13 70 42 250 | 105 ] 25 | 10 M12-35 Al2 T2
T 70-3/B 13 70 42 250 | 105 ] 25 | 10 M12-35 Al2 T2
T 75-3/A 13 75 43 240 90 | 30 10 MI12-35 Al2 T2
T 75-3/B 13 75 43 240 90 | 30 10 MI12-35 Al2 T2
TE2/A 13 20 508 | 216 51 27 10 MI12-35 Al2 T2
T 89/A 13 90 572 | 305 1143|381 [10/13] MI12-35 Al2 T3
T 89/B 13 90 572 | 305 1143|381 [10/13] MI12-35 Al2 T3
T 90/A 13 90 57.2 | 305> |114.3|38.1 |10/13| M12-35 Al2 T3
T 90/B 13 90 57.2 | 305> |114.3|38.1 |10/13| M12-35 Al2 T3
T 125/B 17 130 | 794 | 305 |1143|381 | 17 MI12-35 Al T4
T127-1/B| 17 130 | 794 | 305 |1143|381 | 17 MI12-35 Ale T4
T127-2/B| 17 130 | 794 | 305 (1143|381 | 17 M12-35 Alg T3
T140-1/B| 215 | 140 | 921 380 1524|318 | 25 M20-65 A20 T3
T140-2/B| 215 | 140 | 921 380 1524|318 | 25 M20-65 A20 T3
T140-3/B|215| 140 | 921 380 1524|318 | 25 M20-65 A20 T5
A soguk gekilmis kilavuz ray B : islenmis kilavuz ray

Tablo 3.2: Baglanti levhasi ve elemanlarinin élclleri
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Sekil 3.7: Ray baglanti par calari

Ray baglantisi tirnak ve tutucusu sayesinde yapilacaktir. Asansoriin tasiyacag: agirliga

gore rayin ebatlar degistigi icin ray baglanti elamanlarinin da ebatlar degismektedir. Tablo
3.3'te boyutlar gorulmektedir.

@ A B C D E F G H
Tl MI10 | 32 23 16 12 3, 3 11 23
T2 MI2 | 39 27 19 13 7.3 6,3 13 27
T3 M4 | 45 30 21 185 | 95 § 13 34
T4 MI6 | 30 34 22 1205 1 105 | 85 13 40
T3 MIZ | 33 37 22 23 13 11 17 42
Tablo 3.3: Ray baglanti par calarimin boyutlar: (mm)
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Resim 3.4: iki rayin baglanti levhaa ile birlestirilmesi
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e UYGULAMA FAALIYETI

Asagida verilen yonergeleri uygulayiniz,

> Duvara ¢elik dibel yardimylaray konsollarint monte ediniz.

>
>

Konsollaratirnaklar yardimiylarayr monte ediniz.
Raylar1 birbirine monte ediniz.

Islem Basamaklar:

Oneriler

» Asansorin kabin raylarim
kontrol etmek

» Asansorin  karst  agirlik
raylarini kontrol etmek

Ogrenme Faaliyeti-1' de belirtilen giivenlik kurallarina
uyunuz.

Kabin en Ust durakta iken kapi1 acik iken fis — prizi
kisa devre edip kilide bastiktan sonra kabini asag:
katlardan birisine gbnderecek sekilde hareket ettiriniz.
Kabin Ustu zemin seviyesine gelince fis-priz ve kilidi
birakarak kabinin durmasini saglayip kabinin Ustiine
cikimz.

Kuyu boyunca raylart kontrol ediniz. Ray yaginmn
yeterli olup olmadigini anlamak i¢in patenin temas
ettigi yuzeye parmagimzla dokununuz. Parmaginizda
yag tabakasi olusup kayganlasiyorsa yag yeterlidir.
Aksi durumdayag yetersiz demektir.

Raylarin birlesim noktalarindaki civatalart kontrol
ederek gevseyen varsa sikimz. Birlesim noktalarinda
raylarda seviye farki olup olmadigim kontrol ediniz.

Ray konsol baglantilarim kontrol ediniz.

Raylarin paten siirten yUzeylerinde herhangi bir pirtz
olup olmadigint kontrol ediniz.

Raylardan birisinin degistirilmesi gerekiyorsa, dnce alt
baglant1 civatalarindan baslayarak, yukar: dogru ray:
tutan civatalar sbkinlz. Rayr Ust ucundaki civata
deliklerinden halata baglayarak yavasca kuyudan
cikariniz. Yeni rayr ayni sekilde kuyuya bir ucundan
halata baglayarak kuyuya yerlestiniz ve civatalarinm
takip sikistiriniz.

Kars1 agirlik raylarinin da kabin raylar: gibi bakimin
yapiniz.
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Asagidaki sorularin cevaplarinm dogru veya yanhs olarak degerlendiriniz.

1. () Kilavuzraylar asansor tesisinde kabini ve kars1 agirligi disey
hareketlerde ayr1 ayr kilavuzlamak ve yatay hareketlerini en azaindirmek,
parasit tertibatinin ¢calismast durumunda kabini durdurmak maksadiyla
kullanlir.

2. () Baglanti levhasi kilavuz raylarin u¢ kismindan en az 4 civataiile tespit
edilmeli ve kalinligt kilavuz ray kalinligi kadar alinmalidir.

3. () Kabinkilavuz raylar en az 50* 50*5 mm olmalidhr.

4. () Kuyuduvarinaraylart mesnetleme mesafeleri en fazla3 m olmalidir.
5 ( )lslenmisraylar “A”, soguk cekmeraylar “B” harfi ile gosterilir.
DEGERLENDIRME

Cevaplarimizi cevap anahtar: ile karsilastirimiz. Dogru cevap sayimzi belirleyerek
kendinizi degerlendiriniz. Yanlis cevap verdiginiz ya da cevap verirken tereddit yasadiginiz
sorularlailgili konular: faaliyete donerek tekrar inceleyiniz.

Tum sorulara dogru cevap verdiyseniz diger faaliyete geginiz.
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OGRENME FAALIYETIi—4

( AMAC )

Uygun ortam saglandiginda, asansoriin karsi agirliginin kontrolUni ve degisimini
95/16/AT Asansor Y 6netmeligi’ ne uygun olarak yapabileceksiniz.

(ARASTIRMA )

»  Asansirlerde kullanmilan karst agirliklar: internetten ve asansor firmalarindan
faydalanarak arastirinz.

4. KARSI AGIRLIK

Kabin agirliginin ve tam yikin 0,4 ya da 0,5ini karsilayacak degerde secilir. Kolay
taginabilmesi ve miktar ayarlanmasi bakimindan birbiriyle baglanabilecek dokme demir
parcalar halinde yapilir. Kars: agirlik ¢elik bir gergeve, yardimer agirliklar ve gelik gerceveye
tutturulmus yonlendirme elemanlarindan olusmaktadir. Y ardimci agirliklar genellikle dékme
demirden veya celik levhalardan imal edilebilir. BolUmlerini kisaca aciklayaim.

> Halat baglantilari: Halat uclar karsi agirliga veya aski noktalarina, kursun
dokulmis soketler, halat kilitleri, en az (¢ uygun halat klemensiyle baglanan
kurt gozu, konik soket, presle sikistirilmig boru ya da ayni derecede givenli
baska bir sistemle baglanmalidir. Halat baglantilarinda, kurt gozu ve sisdli
baglantilar disinda cift klemens kullanmimalidir. Klemens yonleri tasiyici halatt
bogmayacak, ezmeyecek sekilde olmali, kontra somun ve kopilyalar eksiksiz
olmalidir. Palangal1 sistemlerde kasnak kamalari ve milleri kontrol edilmeli,
halat atma pimi aranmali, halatlar baglanti noktalarinda incelenmelidir. Halat
uzamasinin daha sonraki yillarda gbzlemlenebilmesi icin karsi agirlik alt
stnirinin boyayla isaretlenmesi gerekir. Halat boyundaki uzama kotu sartlarda
%1,0i gegmemelidir. Halat uglar: tellenmeye kars: sarilmis olmalidir.

> Kars1 agir ik dengesi: Kabin ve karsi agirlik kuyu orta noktasina getirilip kabin
Icine beyan yukunin yaris: kadar kitle ilavesyle asansor enerjisi kesilerek fren
acilarak kabin asagi-yukari yonde hareket ettirilerek test edilebilir. Beyan
yukinun yarisiyla yuklG kabinde inis ve ¢ikis akimlarinin birbirine esit olmasi
gerekir. Karst agirlik miktar: projede belirtilen degere uygun olmalidir. Denge
zinciri veya halat1 kullaniliyorsa baglantilart uygun olmalidir.



> Kars1 agirhk karkas:: Karst agirlik, Ust Uste dizilen bloklardan olusuyorsa,
bunlarin yerinden ¢cikmasini énlemek icin gerekli tedbirler alinmalidir. Bu amag
icin, agirlik bloklarini sikica tutan bir iskelet kullamimali ya da agirligin, metal
bloklardan olusmasi ve asansorin beyan hizimin 1 m/sn yi asmamast
durumunda, en az iki adet olmak Uzere kontra somunlu baglanti tijleri
kullamlmalidir. Karkas atinda tampon carpma plakast olmali ve yeterli
dayanikliga sahip olmalidhr.

> Patenler: Patenler, eksik, asinmis, ayarlari bozuk olmamali, patenlerde bosluk
ve asin yag birikimi olmamalidir. Ray pabuclari veya bunlarin elemanlar
kolaylikla sokulUp degistirilebilmelidir. Paten bloklarini sabitleme civataarn
tam olmali, paten bosluklar: kars: agirlikta sallanma olusturmamalidir.

> Civata baglantilari: Civata baglantilari eksik, somunlar gevsek, kopilyalar
eksik olmamalidir. Karkas baglantilar1 sadece kaynak ile yapilmayip, civata
baglantisi ve kaynak baglantisi beraberce kullandirilmalidir.

> Kars1 agirhk separatori: Karst agirlik veya dengeleme agirligimn hareket
sahasi, kuyu tabanindan en fazla 0,3 m'den baglayip en az 2,5 m yUkseklige
kadar uzanan sert bir ayirici bolme ile korunmalidhr.

Genislik en az kars1 agirlik genisliginin her iki yanina 0,1 m ilavesiyle bulunmalidir.
Bu bolme delikli malzemeden yapilirsa TS EN 294’ e uygun olmalidir. Y apim itibari ile karsi
agirlik tamponlarinin ve diger sabit malzemenin bakimina ve gézlenmesine engel olmamali,
gerektiginde malzeme degisimi ve karkas bakin yapilabilmelidir.

KARSI AGIRLIK
HALATLARI

_ KARSIAGIRLIK
PATENLER}

| KARSIAGIRLIK

EARKASI

KARSI AGIRLIK
BLOKLARI

il

Sekil 4.1: Kars1 agir ik
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Kars1 agirlik bloklar: kuyunun olculerine gore secilir. Kars: agirliklar genelde g tipte
uretilirler. Bunlar 56, 66 ve 76 cm genisliklere sahip agirliklardir. Sekil 4.2'deki L uzunlugu
56, 66 ve 76 cm olabilir.

I:: Ears: aguhk blogu ::I

| L |

Sekil 4.2: Kars1 agir hk blogu

Sekil 4.3: Kars1 agir hiklar
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Asagidaki verilen yonergeleri uygulayiniz:
> Kabin kars1 agirliginin ray Usttindeki pozisyonunu kontrol ediniz.

> Kabin kars1 agirliginin agirlik pargalarim teker teker cikariniz.

> Karst agirlik parcalarin yerine kabin agirlik degerlerine gére monte ediniz.

Islem Basamaklar: Oneriler

> Asanstrin - kabin  kars1 | > Ogrenme  Fadliyeti-1'de  belirtilen  guvenlik
agirligim kontrol etmek kurallarina uyunuz.

» Kabini en Ust kata gonderiniz ve kuyu dibine inerek
kars1 agirligin kontrol ine baglayiniz.

» Karst agirlhigin halat baglantilarim kontrol ediniz.
Halat gerginlikleri esit olmalidir. Baglantilarda
gevseme var ise sikistiniz

» Kars1 agirliklar birbirine baglayan civatalar1 kontrol
edip gevseklik var ise sikistirimz

» Kas1 agirhk patenlerini  kontrol edin. Paten
civataarinm kontrol ediniz. Patenlerde bosluk ve asiri
yag birikintileri olmamalidir.

» En alt duragin kapisi ile karsi1 kuyu duvari arasina

» AsansOrin kabin ve Karst agac kaladar1 vyerlestiriniz ve karst agirlhigin
agirhiginin degisimini kaladlarin Uzerine oturmasini saglayin.
yapmak » Makine dairesine cikarak tahrik kasnagina kabin
karsi agirlik halatlarim sikistiran halat sabitleme
kelepcelerini takinmz.

» Revizyon butonlar ile tahrik kasnaginin kabini
yarim tur yukarn kaldiracak yonde donmesini
saglayinz.

» En Ust durak kapisini acarak yine kapr ile karsi kuyu
duvari arasina kaladar: yerlestiriniz.

» Tekrar makine dairesine gikarak asagi revizyon
botonuna basarak kabini kaladar Uzerine oturtarak
hal atlarin bosta kalmasini saglayiniz.

» Gerekli dizenlemeleri  (degisiklikleri) yaptiktan
sonra yukarida yaptigimz islem basamaklarim
sondan basa dogru tekrar yaparak kabin ve karsi
agirligi degistirmis olursunuz.
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Asagidaki sorularin cevaplarini dogru veya yanhs olarak degerlendiriniz.

1. () Karsiagirlik, kabin agirlginailave olarak tam yuk agirligimn yarisim
karsilayacak degerde segilir.

2. () Kabinvekars: agirlik kuyu orta noktasina getirilip kabin icine beyan
yukinun yaris: kadar kitle ilavesiyle asansor enerjisi kesilerek fren acilarak
kabin asagi-yukar: yonde hareket ettirilerek test edilebilir.

3. () Karsiagirlik halatlar ile hiz regulatorine baglanir.

4. () Karsi agirlik bloklar seklindedir. Bu bloklar kars1 agirlik karkasi icerisine
yerlestirilerek birbirine civatal arla baglanir.

DEGERLENDIRME

Cevaplarinizi cevap anahtari ile karsilastirimiz. Dogru cevap sayimizi belirleyerek
kendinizi degerlendiriniz. Yanlis cevap verdiginiz ya da cevap verirken tereddit yasadiginiz
sorularlailgili konular: faaliyete donerek tekrar inceleyiniz.

TUm sorulara dogru cevap verdiyseniz diger faaliyete geciniz.

38



OGRENME FAALIYETIi-5

( AMAC )

Uygun ortam saglandiginda, halatlarin kontrolini ve degisimini 95/16/AT Asansor
Y 6netmeligi’ ne uygun olarak yapabileceksiniz.

(ARASTIRMA )

> Asansorlerde  kullanilan halatlar1  internetten ve asansor firmalarindan
faydalanarak arastirinz.

5.HALAT VE HALAT REGULATORU

Surtinmeli tahrik gruplarinda, tahrik eleman: olarak 6 yuvarlak kordonlu bazen de 7
veya 8 yuvarlak kordonlu gelik tel halatlar kullamImaktadir. Halat ¢apr minimum 8 mm
olarak secilen celik tel halatlarin kopma mukavemeti 1570 N/mm2 veya 1770 N/mm2
olmaktadir. Tahrik mekanizmasinda genelikle 4 adet Seale tipi celik tel haat
kullamImaktadir.

Asansor makinelerinde aski halati olarak cogunlukla paralel sarimli  haatlar
kullamlmaktadir. Paralel sarimli halatlar olarak Seale veya Warrington haati yaygin
kullamlmaktadir. insan tastyan asansorlerde en az dort halat kullamilmali ve halat capr 8 mm’
den az olmamalidir. Paralel sarimli halatin kordonlarindaki esit sarimli halatlarda kordon
icindeki teller aynm uzunluga sahiptir. Bu tip hadatlar, capraz sarimli veya diz sariml
kordonlardan meydana gel mektedir.

Sekil 5.1: Kumpada halat ¢capinin dlgilmesi
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6* 19 Seale, Elyaf 6zlu 8*19 Seale, Elyaf 6z1U 6*19 Seale, Celik tel 6zIU
Sekil 5.2: Seale tipi aski halatlari

Sekil 5.2'de goruldigl gibi halat kesitlerinin kordon yapilarinda 3 ayri capta tel
kullamImaktadir. Orta ¢aptaki bir tel etrafinda bir siraince tel, bunlarin da etrafinda en kalin
teller dizilidir. Bu da halatin kasnak Uzerinde gezinmesinden ileri gelen sirtinmeler sonucu
tellerin aginarak kopmasint geciktirir.

Tasiyict tel sayisi 152 Yamisi: 8 x 19 Seale kendir dzld, diz drme
Halat capi Adirlik Hesaplanan kopma yiki WMin. koprma yilkii
mm ka/m ki kN
8 0,215 34,8 29,1
g 0,270 43,5 36.5
10 0,340 54,7 46,0
11 0,411 66,3 55,7
12 0,488 78,6 66,0
13 0,579 93,2 78.3
14 0,667 107.5 90,3
15 0,774 1248 104,8
16 0,871 1404 117.9
18 1,087 175,2 1472
19 1,213 195,4 164,2
20 1,346 217,0 182.3

Tablo 5.1:“8*19" Seale, kendir 6zlU halatin 6z€llikleri

Halat uclari, kabine ya da aski noktalarina kursun dokilmuis soketler, halat kilitleri, en
az Uc uygun halat klemensiyle baglanan kurt gozu, konik soket, presle sikistirilmis boru ya
da ayni derecede guvenli baska bir sistemle baglanns olmalidir. Halat baglantilarinda, kurt
gozi ve siseli baglantilar disinda gift klemens kullamimalidir. Klemens yonleri tagiyici halatt
bogmayacak, ezmeyecek sekilde olmali, kontra somun ve kopilyalar eksiksiz olmalidir.
Palangal1 asansdrlerde kasnak mil ve kamalar1 kontrol edilmeli, kasnakta halat atma pimi
aranmalidir. Halat baglant1 noktasinda baglantilar kontrol edilmeli ve halat gevseme kontag:
aranmal1dhr.

Halatlar kullanildikga aginirlar. Hasara ugrayan bir halati kullanmak dogru degildir.

Sekil 5.3'te hasara ugramus bir halat goril mektedir.
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Azalmis
cap

——— "

Hasara ugranus
halat

Hasarsiz
Halat Halat capinda
daralma

Sekil 5.3: Hasara ugramus halat

Resim 5.1: Halat baglatilarinda kullanilan halat siseleri

Halat siseleri, halatin kabin ile baglantisinda ve karst agirlik baglantisinda
kullamimaktadir. Kabinlerin hareketlerinde uygulanmaya baglanmistir. Halat siseleri kuyu
icinde ve makine dairesinde kabinlerin fazladan dolasmasina engel olmak icin kullanilmistir.
Kabin ve kars1 agirligin daha kisa ve saglam bir baglant: yapmasi saglanmustir.
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Resim 5.2: Halat baglantilarinda kullanilan halat siseleri
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Resim 5.3 :Halat sisesi kullanilarak yapilmis kar s1 agir ik halat baglantis
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Resim 5.4: Halat sisesi kullamlarak yapilmis kabin halat baglantis

oI -

Resim 5.5: Regulator halatimin kabinde Ustiinin veya altinda buluan fren mekanizmasina
baglantisi
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Resim 5.7: Bol salteri veregulatér halatinda takih olan plastik takoz
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Islem Basamaklar: Oneriler

> Asansoriin halatim kontrol | » Ogrenme Faaliyeti-1' de belirtilen guvenlik kurallarina
etmek uyunuz.

» Kabin Ustiinde bulunan halat baglantilarim kontrol
ediniz. Baglantilarda gevseklik, halatlarda tellenme ve
hasar olup olmadigini kontrol ediniz.

» Karst agirlik en alt katta iken kuyu dibine inerek karsi
agirhik halat baglantilarimt  kontrol ediniz. Halat
baglantilarinda sise kullanilnissa catlama,
baglantilarda gevseklik, halatlarda tellenme ve hasar
olup olmadigint kontrol ediniz.

» Makine dairesine cikarak kabini en (st duraga
cikarimz. Revizyon butonu ile kabini asagi dogru
hareket ettirerek kabin ve regulator halatlarinda
tellenme ve hasar olup olmadigini kontrol ediniz.

» Kuyu dibine inerek regllatér halatimn gerginligini,
kuyu dibi regilator halatt gergi dizenini ve halat
gevsetme kontagim kontrol ediniz.

» Kabin Ustiinde veya kabin atinda bulunan regilator
halat baglantilarini kontrol ediniz.

» Asansorin reguldtor | » Kabin herhangi bir sebepten dolayr asin yukar
hal atini kontrol etmek ciktiginda asansorin enerjisini  kesmek amaciyla

regulatorin altina yerlestirilen bol salterini agmak icin

halata takilan takozun olup olmadigim kontrol ediniz.
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Asagidaki sorularin cevaplarini dogru veya yanhs olarak degerlendiriniz.

() Kabin halat1 cap1 en az 6 mm olmalidhr.

() Haat uclari, kabine ya da aski noktalarina kursun dokilmuis soketler (halat
siseleri) veya halat kilitleri ile en az tic uygun halat klemensiyle baglanir.

3. () Kabin halatlarn arasinda uzunluk farki olmamalidir.

4. () Kabinveregllator halatlarindatellenme ve hasar gorildiginde bu
kisimlara ek yapilmalidir.

() Regulator halat parastt tertibatini calistiran mekanizmaya baglanir.

NP

o

DEGERLENDIRME

Cevaplarimizi cevap anahtar: ile karsilastinnmiz. Dogru cevap sayimzi belirleyerek
kendinizi degerlendiriniz. Yanlis cevap verdiginiz ya da cevap verirken tereddit yasadiginiz
sorularlailgili konular: faaliyete donerek tekrar inceleyiniz.

Tum sorulara dogru cevap verdiyseniz diger faaliyete geginiz.
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OGRENME FAALIYETI-6

( AMAC )

Uygun ortam saglandiginda, asanstdr kuyu dibi regllator makarast ve agirligimn
kontrol ini ve degisimini 95/16/AT Asansdr Y 6netmeligine uygun olarak yapabileceksiniz.

(ARASTIRMA )

»  Asansorlerde kullamlan kuyu dibi regllator makarasi ve agirligin internetten ve
asansor firmalarindan faydalanarak arastiriniz.

6. KUYU DiBi REGULATORU

Kuyu dibi regilatori, kuyunun en altinda parasit sistemine bagli olan haata baglh
olarak calisir. Gorevi, halatin yeterli bir gerginlikte olmasint saglamak ve halat gevsedigi
zaman asansori devre digi birakmaktir.

> Regulatdor agirhg -yayr

Regulator halatimt germek igin bazi asansorlerde agirlik, bazi asansorlerde ise yay
kullamImaktadir. Regulatér agirlig: tabana oturmus olmamali, mafsal baglantili olmali ya da
gerdirme yayr fonksiyonel olmalidir. Regllatoér agirligi, germe fonksiyonunu yerine
getirmelidir.

> Regilator halat1 ve makarasi

Hiz regul&toru bir gergi makarasiyla gerilmelidir. Cok esnek bir haatla (en az 6 mm
¢ap) tahrik edilmelidir. Regilator halati givenlik tertibatindan kolayca sokulebilir olmalidir.
Guvenlik tertibatinin calismas: sirasinda regulatdr halati ve bunun baglantilar, frenleme
mesafesinin normalden fazla olmasi durumunda dahi kopmamalidir. Regulator halati gevsek
olmamalt, halatta tellenme ve deformasyon olmamalidir.

Resim 6.1: Regilator agirigi, makaras ve halat gevsetme kontagi
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en az 30 cm asaguda

Regiilator halati

17 >

Asansdriin hareketh parcalarmdan

I (@]

o

Regilator malaras:

Regiilator agiwha

En az 20 ¢ halat uzama ve
regilator denevi pavi

! |

l

MMafsall kol ve ray
sabitleme koln

Halat uzama kontagmnm
konulabilece & verler

Sekil 6.1: Regulator agirhigi, makaras ve halat uzama kontaginin montaji
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HIZ

REGULATURLY Makina
darresi

EOL $ALTERI VE
HALAT TAKOZT

EEGULATCR
HALATI
PARASUT FREMINI CALISTIRAN )
TETIELEME MEEANIZMASI Asamsdr
T
* HALAT GERGT
O LTEENT
Eaya dibi regiilatér
makarasy ve afirhin

i = v

Sekil 6.2: Hiz regulatdriniin bolumleri ve baglatilar:
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Resim 6.2: Regulator makar asi, agir g ve raya baglantisi
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Asagidaki verilen yonergeleri uygulayiniz.

> Kuyu dibi regulatér makarasint halatindan kurtararak sokinuz.
> Regllatér makara agirligin sokiniz.
> Sokulen parcalari tekrar yerine monte ediniz.
> Halat1 makaraya yerlestirdikten sonra kontagin calismasin kontrol ediniz.
Islem Basamaklar: Oneriler
> Asansorin  kuyu  dibi | » Ogrenme Faaliyeti-1' de belirtilen guvenlik kurallarina
regul ator makarast, uyunuz.
agirhgr ve halat uzama | > Gerekli tedbirleri alip kuyu dibine inerek regulator
kontagini kontrol etmek. makarasint kontrol ediniz. Makara haatinin germe

gbrevini yapip yapmadigini inceleyiniz. Makaramn
raya baglantisini inceleyiniz

» Regllator agirhigimn kuyu dibine olan mesafesine
bakin. Agirlik kuyu dibine oturmus ise bunu
duzeltiniz. Cunkl bu durumda agirlik halati germe
gobrevini yerine getiremez.

» Regllator halat1 degisik sebeplerden dolayr zamanla
uzayabilir. Halat uzamasimt sinirlandirmak igin halat
uzama kontagr kullamlir. Halat uzama kontaginin
baglantilarini kontrol edin.

» Yukanda  yaptigimz kontrollerde regulator
makarasinin  degismesi  gerekiyorsa,  regulator
makarasint  raya baglayan civatalann  sokerek
makaranin  bosa c¢ikmasimi  saglayimiz.  Mafsal
civatalarim sokerken kol, bosta kaldigi an agirligin
etkisiyle yukar1 dogru savrulup size zarar verehilir.
Onun icin sokerken bir elinizle stirekli kolu tutunuz.

» Sokmeislemini yaptiktan sonra makaray: yukar: dogru
kaldirarak halattan  kurtarimz. Gerekli  bakimm

» Asansorin - kuyu  dibi yaptiktan sonra veya yeni makaray: tekrar yerine ayn

regulator makarasi, sekilde monte ediniz.

agirhgr ve halat uzama | > Agirhgt ve halat uzama kontaginin degismes
kontaginin dgisimini gerekiyorsa makaray1 sbkmeye gerek yoktur. Agirligin
yapmak. veya halat uzama kontaginin civatalarimt sokerek

degistirebilirsiniz.
» Halat uzama kontagim sotkerken kontak kablolarinda
elektrik olup olmadigini kontrol ederek calisiniz.
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Asagidaki sorularin cevaplarini dogru veya yanhs olarak degerlendiriniz.

1. ( )Regulator halatinin oldukca esnek bi halat olup kesiti en az 6 mm
olmalidir.

2.  ( )Kuyudibi regllator makarasi ve agirliginin gorev, regulator halatinin
gergin durmasin saglamaktir.

3. ( )Regulatér agirliginin at kismimin kuyu tabanina uzaklig: en az 10 cm
olmalidir.

4. ( )Kuyudibi regllatér makarasin raya baglayan kol Uzerinde uygun bir
yerine bagl bir halat uzama kontag: vardir.

5. ( )Kuyudibi regllatér makarasimn en Ust noktasi, asansoriin hareketli
parcalarinin en at noktasindan 30 cm asagida olmalidir.

DEGERLENDIRME

Cevaplarinizi cevap anahtari ile karsilastirimiz. Dogru cevap sayimizi belirleyerek
kendinizi degerlendiriniz. Yanlis cevap verdiginiz ya da cevap verirken tereddit yasadiginiz
sorularlailgili konular: faaliyete donerek tekrar inceleyiniz.

TUm sorulara dogru cevap verdiyseniz diger faaliyete geciniz.
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OGRENME FAALIYETI-7

( AMAC )

Uygun ortam saglandiginda, parasit sisteminin kontrolUnl ve degisimini 95/16/AT
Asansor Y 6netmeligine uygun olarak yapabileceksiniz.

(ARASTIRMA )

»  Asansirlerde kullanilan parasiit sistemini internetten ve asansor firmalarindan
faydalanarak arastirinmz.

7. PARASUT SISTEMI

Paraglit sistemi, halat kopmasi veya inis hizimin asirni derecede artmasi hdinde,
asansoril kilavuz raylar Uzerinde frenleyerek durdurur. Kabinin Ust veya at kirislerine
yerlestirilir. Elektrikli, hidrolik veya pnomatik sistemler givenli olmadigindan mekanik
olarak calsirlar. Ani frenleyerek kisa mesafede durdurma, atalet kuvvetleri yuziinden gerek
insan, gerekse tasiyici elemanlar Gzerinde zararl: etki yapacagindan, yumusatici ve kaydirici
parasit freni uygulamir. 0,85 m/sn asansor hizina kadar kullamlan sert fren etkilerinden
baska, kilavuz raylar1 da zedeleyebilirler.

Bunlardan, tutma mesafesi 1-2 cm olan parasit diizeni sakincalarindan dolay: 6nemini
yitirmistir. Tum asansor kabin ve platformlart icin regllator yardimciligr ile birlikte
konulmasi zorunlu olan parasut dizeni, kars1 agirlhik icin de gereklidir. Karst agirligin
hareket alani atinda, insanlarin bulundugu, konut, biro, toplanti salonlar gibi yerler varsa
kars1 agirlik da parasUt diizeni ile donatilmalidir.

Kabinin asag1 yonde hareketi sirasinda norma hizimin 1,4 katim asmasi, halatlarin
kopmasi veya halatlardan birinin fazla uzamasi h@linde, kabin parastit tertibat1 vasitasiyla
kilavuz raylara tesbit edilir. Bu tertibat kabinin atina veya Ustline yerlestirilir. Bu sirada
motor ve fren sebekeden ayrilir. Paraglt tertibatinin kabin hizina bagli olarak kullanilan
basglicaiki tirl vardir.

»  Ani olarak etki eden parastit tertibati

> Kademeli olarak etki eden parast tertibati (mekanizmasi)
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7.1. Ani Olarak Etki Eden Parastit Tertibati

Bu tip parasUt tertibat1 1 m/sn’lik kabin hizlarina kadar kullanilir. Kabini durdurma
mesafesi kicuk oldugundan kabin ve kilavuz raylar asiri zorlanir. Daha blylUk hizlarda
parasit tertibati calistign zaman yolcular sok etkisi altinda kalacagindan, bu tip parasut
tertibat: tercih edilmez. Ani etki eden paras(t tertibatlar: tirtalli tipi, masural tipi ve koseli
tipi olmak Uzere U¢ degisik tiptedir. sekil 7.1, sekil 7.2 ve sekil 7.3te ani olarak etki eden
parasUt tertibatlart gorilmektedir.

Tartall1 tip parast dizeninde, sekil 7.1’ de goruldigu gibi parasit tertibati, testere disli
kamlarla tutturulmustur. Bunlar kabinin her iki tarafina kilavuz raylari sikigtiracak tarzda
yerlestirilmistir. Bunlar aralarinda mekanik olarak temastadirlar. Manivela koluna bagl
bulunan ve regulator halati adi verilen celik haat cekildigi zaman kamlar kilavuz rayi

sikistirarak kabinin durmasini saglarlar.
-

© KO O/ ©)
O | ool | ©

Seki 7.1: Ani etki eden tirtillr tip parasut tertibata

o — Ray
. — !

@ Masural: tip parastt diizeninde sekil 7.2'

de goruldigt gibi sertlestiriimis bir c¢elik

silindir, gittikce dardan ceneye girer ve

4. boylece kilavuz ray ceneile karsisindaki levha

Hﬁ-\::'.l arasina sikisarak kabinin durmasim saglar. Bu

"ki,'ﬂ:*'._ﬂ EL._'.Ir tip parastt dizeni genellikle disik hizlarda
calisan agir yuk asansorlerinde tercih edilir.

/o

e

@ /O @

Seki 7.2: Ani etki eden masurah tip parasit tertibati



ki

Koseli tip parasit dizeninde, sekil 7.3 te
goruldugu gibi celik ceneler, egimli dokme
demir bloklara yerlestirilmistir. Cenelerin
kilavuz rayla birlesmes amnda bir takoz
hareketi meydana gelir ve parasit dizeni
kilitlenir.

ORI

Sekil 7.3: Ani etki eden koseli tip parasit tertibati

Resim 7.1: Ani etkili fren bloklar:

Paraglit (regulator) halatimin uglar sekil 6.2'de goruldigi gibi hiz regilatori ve kuyu
dibi makarasindan gegirilerek paraslt tertibatimi c¢alistiran mekanizmaya baglamir. Bu
durumda tasiyici (kabin) halatin kopmasi veya anormal sekilde uzamasi parasiit halatinin
gerilmesine neden olacagindan parasit tertibatim harekete gegirir. Diger taraftan kabin hiz,
normal hizi % 25 astigi zaman paraglt tertibatimin ¢alismast istenmektedir. Bu durumda
kabin asag1 yondeki hareketine devam edeceginden parasit halati gerilerek parasit tertibatin
calistirir. Paraglit tertibati tarafindan durdurulan kabin, kilavuz raylarindan, motor miline
bagl1 bir kasnagi dondirmek suretiyle serbest hdle getirilir. Bundan sonra zedelenen kilavuz
raylar diizeltmek gerekir.
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7.2. Kademeli Olarak Etki Eden Parasut Tertibata

Hizt 1 m/sn den biiyik olan modern asansorlerde genellikle bu tip parastit kullanilir.
Kademeli olarak etki eden parasiit tertibatinda kilavuz raylara uygulanan durdurucu kuvvet
kademeli olarak biyudiginden kabin, gerek kilavuz raylara gerekse yolculara bir zarar
vermeksizin darbesiz olarak durur. Bu tip parasit tertibati halat kopma esasina gore
calisabilir. Fakat daha cok, kullamlan metot bu tertibatin ¢alismasim hiz kontrol cihazina
bagl1 kilmaktir.

Basma yaylar1 bulunan kaymal1 parasit tertibatinda frenleme kuvveti, serbest dismeye
gecen kabinin emniyetle durmasim saglamaktadir. Cozme tesisatli kaymal1 guivenlik tertibat
hiz1 6 m/sn den az olan asansorlerde kullanmlmaktadir. Parasiit tertibat1 sadece asagi dogru ve
strtinme kat sayisi 0,1 degerindedir. Resm 7.2 ve Resim 7.3'te degisik tipte kaymal1 fren
bloklar: goril mektedir.

Parasiit sistemi kontrol edilirken sunlara dikkat edilmelidir. Parasiit sistemi calisir
durumda olmali, halat baglantilari uygun bicimde yapilmali, haat baglantilarinda cift
kelepce olmalidir. 1 m/sn.den biiylk hizlarda kaymal1 gtivenlik tertibati kullamlimalidir. Her
iki fren blogu aym anda hareket almali, kurtagizlari icinde olmali, kontra somunlart
bulunmali, calismasint engelleyici asirn yaglardan ve pastan arinmis olmalidir. Altinda insan
trafigi olan kuyularda ve hizi 2,5 m/sn nin Ustiindeki asanstrlerde kars: agirlikta da parastt
sistemi aranmalidir. Karg1 agirlikta parastt sistemi, kabin parasit sisteminden % 10 daha
yiksek hizda calismalidir.

Resim 7.2: Tek yonlt kaymali fren bloku
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Resim 7'.4: Fren tertibatin tetikleyen mekanizma
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Sekil 7.4: Fren blokunun tetiklenmesi
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Asagida verilen yonergeleri uygulayiniz.
> Paraslit sisteminin kontagin regulatér halatim kullanarak calistiriniz.

> Fren bloklarim parastt sisteminden sokuniz.

> Y eni bloklar1 yerine monte ediniz.

Islem Basamaklari Oneriler

> Asansoriin parasiit sistemini | > Ogrenme  Fadliyeti-1'de  belirtilen  guvenlik
kontrol etmek kurallarina uyunuz.

» Kabin Ustiinden veya makine dairesinden regulator
halatint yukart dogru cektikten sonra revizyon
butonlar: ile kabini asagi yonde hareket ettiriniz.
Paraslit sistemi calisiyorsa kabin asagi yonde hareket
etmeyecektir.

» Paraslt frenleri aym anda aym kuvvette raylarn
kavramalidir.

» Frenleri normal konumuna getirmek igin yine
revizyon kumandasi ile kabini yukar: dogru hareket
ettirip durdurunuz. Asansbrin normal c¢alismasina
dondiguni goreceksiniz.

» Herhangi bir sebepten dolay: frenler raya oturup
hasara ugramissa degistirmek gerekir. Ayn zamanda
rayin fren yapilan kissmlarimi da kontrol etmek
gerekir. Ray yuzeyinde purtzler olusmussa
duzeltiniz.

» Paraglt tertibatim degistirmek icin kabin Gstline
cikarak fren bloklarim tutan civatalan sokerek

» Asansorin parasut cikarimz ve yerine yenisini takimz. Ayn sekilde
sisteminin degisimini kars1 fren blokunu da sokiiniiz ve yenisini takiniz.
yapmak » Genelde fren bloklarinin ikisi beraber degistirilir.

» Yeni takilacak fren bloklarimin ayni 6zellikte ve aym
marka olmasina dikkat ediniz.
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Asagidaki sorularin cevaplarini dogru ve yanhs olarak degerlendiriniz.

1. ( )Paraslt fren sistemi, halat kopmasi veyainis hizinin asir1 derecede artmasi
halinde, asansoru kilavuz raylar Uzerinde frenleyerek durdurur.

2. ( )Ani olarak etki eden parasut fren tertibat1 1 m/sn’ den yiksek hizli
asansorlerde kullanlir.

3. ( )Ani etkili fren bloklar: kilavuz raylara zarar verir.

4. ( )Parastt fren tertibatini hiz regllatort calistirir.

5. ( )Kademdi olarak etki eden (kaymali fren) parasit fren sisteminin 1 m/sn’
nin Uzerindeki asansorlerde kullamlmasi mecburidir.

DEGERLENDIRME
Cevaplarinizi cevap anahtari ile karsilastirimiz. Dogru cevap sayimizi belirleyerek
kendinizi degerlendiriniz. Yanlis cevap verdiginiz ya da cevap verirken tereddit yasadiginiz

sorularlailgili konular: faaliyete donerek tekrar inceleyiniz.

TUm sorulara dogru cevap verdiyseniz modil degerlandirmeye geciniz.
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MODUL DEGERLENDIRME

Modulin Asansdr Kuyu Donammlart Ogrencinin
Adi Adr...
Amag Gerekli atolye ortami | Soyadt:

saglandiginda;  asansdr  kuyu | Sinifi :
donamimlarimn  kontrolinii  ve | No....:
degisimini  95/16/AT  Asansor
Y 6netmeligine uygun
yapabileceksiniz

ACIKLAMA: Asagida listelenen davramslar: 6grencide gozleyemediyseniz (0), zayif
nitelikte gozlediyseniz (1), orta diizeyde gozlediyseniz (2) veiyi nitelikte gozlediyseniz
(3) rakamun atindaki ilgili kutucuga X isareti koyunuz.

DEGERLENDIRME OLCUTLERI 0 1 |2 |3
Flexible kabloyu stkmek ve takmak

Kuyu icine tesisat kanalim dosemek

Aydinlatma elamanin (fener duy) monte etmek

Kabin patenlerini sokmek ve takmak

Karst agirlik patenlerini stkmek ve takmak

Raylarin kontrol inli yapmak

Kars1 agirlik kontrol inui yapmak

Regulator halatimn kontrol inti yapmak

Kuyu dibi regulatorinin kontrol in yapmak

Paragit sisteminin kontrol inli yapmak
TOPLAM PUAN

DEGERLENDIRME
Performans denetim listesinde, kazandigimiz davranislar Ogretmeniniz tarafindan

belirlenen deger Olcegine gbre degerlendirilecektir. Yukaridaki Olcege gore kendinizi
degerlendirip yetersiz buldugunuz faaliyeti tekrar ediniz.
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CEVAP ANAHTARLARI

OGRENME FAALIYETI-I'iN CEVAP ANAHTARI

DOGRU
DOGRU
YANLIS
YANLIS
DOGRU

QR WIN|F

OGRENME FAALIYETI-2’NiN CEVAP ANAHTARI

DOGRU
YANLIS
DOGRU
DOGRU
DOGRU

G WIN|F

OGRENME FAALIYETI-3'UN CEVAP ANAHTARI

DOGRU
DOGRU
YANLIS
YANLIS
YANLIS

G WIN|F

OGRENME FAALIYETIi-4 UN CEVAP ANAHTARI

DOGRU
DOGRU
YANLIS
DOGRU

AIWIN(F

OGRENME FAALIYETI-5iN CEVAP ANAHTARI

YANLIS
DOGRU
DOGRU
YANLIS
DOGRU

G| |WINF
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OGRENME FAALIYETI-6'NIN CEVAP ANAHTARI

DOGRU
DOGRU
Y
DOGRU
DOGRU

G WIN|F-

OGRENME FAALIYETI-7 NIN CEVAP ANAHTARI

DOGRU
YANLIS
DOGRU
DOGRU
DOGRU

G WIN|F
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ONERILEN KAYNAKLAR

vV V ¥V V V

Cevrenizdeki asansor firmalar

Asansor malzemeleri katal oglari

Internette asansorlerleileilgili is yapan firmalar
Asansor Dunyast isimli dergi

Asansor hakkinda yazilmis kitaplar igin yayin evlerinin internet siteleri



KAYNAKCA

MMO (Makine Muhendideri Odas). Asansdr Avan ve Uygulama Projeleri
Hazirlama Teknik Esaslari, izmir 2005.

Asansor Dunyas: Dergisi, Aylik Dergi.

EMO ve MM O Asansorlerin Yillik Kontrolleri Egitim Semineri Notlari, izmir
Subeleri, izmir 2001.

IMRAK C. Erdem, R. ismail GERDEMELI, Asansorler ve Yiriyen
Merdivenler, Birsen Y ayinevi, istanbul 2000.

KAN Ibrahim Gundiiz, Asansor Teknigi Cilt I-I1, Birsen Yayinevi, istanbul
1996.

TAVASLIOGLU Serdar, Asansorlerde Pratik Bilgiler, EMO Yayi, izmir
2003.

65



